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HITACHI

Séries WJ200 et WL200

Seérie SJ700 remplacée par SJP1
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Nouvelle Gamme S1
(0.4kW a 2.2kW en 230V et 0.75kW a 400kW en 400V)

Disponible en version IP55 de 4kW a 110kW
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Rappel sur le moteur asynchrone : cablage, fonctionnement

Il s’agit d’'un moteur avec rotor en cage d’écureuil , sans piéce en frottement, avec un
glissement permanent qui augmente en fonction du couple transmis.

Son indice IP55 et son faible colit d’entretien rendent ce type de moteur trés répandu
notamment dans I'industrie, en ventilation et en pompage.

Il est trés souvent bi tension, a savoir :
Triangle 230 V, Etoile : 400V ou Triangle 400V, Etoile : 690 V
Il peut étre équipé d’options :

- Frein électromagnétique a manque de courant : cablage spécial avec variateur

- Codeur incrémental pour le positionnement, la précision de vitesse, les applications a
faible fréquence de rotation 1 a 2Hz
La tension d’alimentation du codeur doit étre de 5V DC, le nombre de pulses est
programmable.

Piloté par un variateur, les performances du moteur asynchrone se trouvent diminuées, il est
important d’en tenir compte lors de l'installation du variateur.

Principe de fonctionnement d’un variateur de fréquence

Comme son nom l'indique le variateur ou convertisseur de fréquence sert a varier la
fréquence c’est-a-dire la vitesse d’un moteur triphasé.

Le courant alternatif du réseau est transformé en courant continu, a travers un pont
de diode, et ensuite filtré et régulé par un ensemble de condensateurs.

Le microprocesseur de la carte de commande actionne les ponts de transistors qui
reconstituent une fréquence de sortie variable en contrélant la tension de sortie avec une
régulation de l'intensité indépendamment de la fréquence du réseau.

Les deux paramétres électriques (tension, intensité) se trouvent surveillés par le
variateur. Cela permet de créer une variation de la vitesse du moteur asynchrone de 0 a
50Hz. Le fonctionnement est a couple constant, jusqu’a 50Hz et a puissance constante
ensuite.

Cette régulation fonctionne sous certaines conditions suivant trois types de fonctionnement :

1.0 Couple constant : régulation U/F (Hitachi WL200, NES1,S1/ Invertek ODV3)

Utilisation : machine possédant un réducteur de vitesse, la vitesse de travail est inférieure a
la vitesse moteur.

Le couple fourni par le moteur est dit « constant » de 0 a 50 Hz, mais en réalité, il est
compris entre 40% du couple a 15Hz, et 90% du couple a 50 Hz.

2.0 Couple constant : contréle vectoriel de flux (Hitachi WJ200, SJP1 / Invertek ODP2,
ODE3)

Utilisation : machine possédant un réducteur de vitesse, nécessité de démarrer en charge, la
vitesse de travail est nettement inférieure a la vitesse moteur.

Le couple de démarrage est important (200% a 0.5Hz sur un SJP1), la régulation de vitesse
est beaucoup plus précise pour des faibles fréquences. Les performances en dynamique
sont améliorées.
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Possibilité pour certaines applications de travailler en boucle fermée avec un codeur sur le
moteur (gamme SJP1 avec carte optionnelle)

3.0 Couple croissant ou quadratigue : (Hitachi WL200, NES1,S1 / Invertek
ODV3)

Utilisation : machine entrainée a la vitesse moteur : pompe centrifuge, ventilateur.

Le couple fourni par le moteur est dit « croissant » de 0 a 50 Hz, la puissance également est
croissante mais au cube de la vitesse.

ATTENTION ! [l ne faut pas dépasser la fréquence de 50Hz pour éviter le déclenchement
du variateur.

Détermination d’un variateur par rapport a ’application

La puissance d’un variateur doit toujours étre au moins égale a la puissance du
moteur qu’il entraine, voire supérieure en fonction du type de machine a entrainer.

Avec la gamme de variateur WJ200, le couple transmis par le moteur est constant de 15 a
50 Hz, et a pour valeur environ 80% du couple nominal du moteur.

Attention ! En cas de dépassement de 50 Hz, le couple transmis diminue
proportionnellement a la vitesse. Exemple : a 100 Hz le couple restant disponible est de
'ordre de 45%.

Notion d’entrainement : 2 ou 4 quadrants

- 2 quadrants : I'entrainement se fait dans les deux sens mais le systeme ne retient
pas la charge (pas de freinage).

- 4 quadrants : I'entrainement se fait dans les deux sens et le systéme retient la charge
dans les deux sens (freinage).

Il existe trois méthodes de freinage avec un variateur de fréquence :
Trés efficace : avec résistances de freinage avec une charge menante.

Performances : Maxi 150% du couple moteur si la valeur ohmique de la résistance est bien
dimensionnée.

Trés efficace : frein électromagnétique & manque de courant sur le moteur.
Performances : celles annoncées par le constructeur du moteur.

Peu efficace : injection de courant continu par le variateur entre deux phases
moteur.

Performances : 20% du couple moteur pour un courant injecté égal & 80% du courant
variateur. Le freinage ne peut intervenir a des fréquences supérieures a 10 Hz.

Pour des applications ou la charge devient motrice, il faut utiliser une gamme de variateur &
régulation vectorielle, équipé de résistances de freinage.
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Le frein électromagnétique doit étre gérer par le variateur et remplir une fonction de frein de
securité.

Gamme des variateurs HITACHI

S1
0.4 &4 2.2kW

Série WL200 WJ200
230 V monophasée | 0.2 a 2.2 kW 0.2a2.2 kW
230 V triphasée
400 V triphasée

0.4 455 kw
0.75 a 400 kW

0.4a185kwW |0.4a15kw 0.75 a 400 kw

Nota :

Série SF : 230 V monophasée,
Série HF : 400 V triphasée,
Série LF : 230 V triphasée.

La gamme 230V triphasée peut sous certaines conditions étre alimentée en 230V
monophasée.

Désignation d’un variateur :

WJ200. 022 SFEF : variateur de la série WJ200 ayant une puissance de sortie de 2.2kW et
une tension d’alimentation de 230 V mono et équipé d’un filtre anti harmonique CEM
(option).

SJP1-01470HFEF : variateur de la série SJP1 ayant une puissance de sortie de 55 kW
(Couple Constant), une tension d’alimentation de 400 V triphasée et équipé d’'un filtre
antiharmonique CEM intégré de série.
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Précautions d’installation :

Le variateur doit toujours étre sous tension, la commande moteur se fait par les entrées sur
la carte de commande, aucun composant doit étre entre le moteur et le variateur.

- Installation coté réseau :

La protection c6té réseau peut étre assurée soit par des fusibles AM soit des disjoncteurs
courbe D impérativement, soit des disjoncteurs magnétothermiques.

Le calibrage se fera a 2 fois le courant variateur
- Installation avec un seul moteur :
Aucune protection thermique est nécessaire entre le moteur et le variateur.

Pour une longueur de cable moteur non blindé supérieure a 20 m, il faut prévoir une self
dv/dt triphasée de sortie.

Fonction : lissage du courant pour annuler I'effet selfique des cables et améliorer le facteur
de service du moteur.

- Installation comportant plusieurs moteurs sur le méme variateur :

Il faut prévoir des protections magnétothermiques individuelles par moteur. Celles-ci
équipées de contacts auxiliaires cablés en série avec I'ordre de marche du variateur
permettront un arrét immédiat en cas de déclenchement.

- Implantation du variateur :

Le variateur produit 3% de sa puissance en effet chaleur. Cet aspect n’est souvent pas pris
en compte. Lors de son implantation, il faut bien le positionner dans I'armoire afin de
favoriser 'échange thermique avec 'air ambiant et ne pas obstruer le radiateur.

Pour information : un variateur 4kW produit un effet chaleur de 120W.
- Les normes C.E et CEM:
Tous les variateurs HITACHI répondent aux normes C.E type C1/C3 en standard.

La norme C.E type CA est obtenu en utilisant des filtres HITACHI ayant été certifiés avec les
variateurs.

Les normes portent également sur le cablage :

- Partie commande : cables blindés avec blindage a la terre d’un seul coté.

- Partie puissance : cables blindés c6té moteur avec blindage a la terre des deux
cotes.

- Chemin de cable réglementé : séparer la puissance de la commande de 10 cm.

Nota : Sile céble fait plus de 20m de long, il faut prévoir des selfs dv/dt & la sortie du
variateur.
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Reégles de cablage puissance et commande :

La puissance ne pose aucune difficulté particuliére. Il faut faire attention toutefois a
ne pas inverser les cables réseau L1, L2, L3 et les cables moteur U, V, W, ce qui entrainera
une panne irréversible du variateur.

Les cables moteurs ne doivent pas dépasser 20m en standard sinon prévoir une self dv/dt
triphasée de lissage.

Pour la commande, il est recommandé d'utiliser le 24VDC du variateur (borne P24
pour les séries WL200/WJ200/S1 et COM pour la série SJP1) a travers des contacts secs
pour alimenter les entrées 1.2.3.4.5 et 6 en utilisant des cables blindés afin d’éviter les
perturbations.

Pour les séries WL200/WJ200, si la commande du variateur est assurée par les
sorties transistors d’'un automate, il faut relier son OV a la borne L, le 24V de I'automate sur
les entrées 1.2.3.4.5 et 6.

Pour la série SJP1, il faut sur le bornier activer le Dip Switch SW5 en le mettant sur
EX, relier son 0V a la borne COM, le 24V de l'automate sur les entrées 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8,
9, AetB.

Pour les séries S1, sila commande du variateur est assurée par les sorties
transistors d’'un automate, il faut relier son OV a la borne PW, le 24V de I'automate sur les
entrées 1.2.3.4.HDI/HDIA et HDIB. Ne pas oublier de retirer le shunt entre les bornes
COM et PW.

Consommation d’une entrée : 5,6mA sous 24V.

- Séries WL200/WJ200 : les fonctions C11, C12, C13, C14 et C15 permettent de
changer les entrées C1.C2.C3.C4.C5 de fonction NO en NC.

- Série SJP1 : Les fonctions CA-21 a CA-31 vous permettent de changer les entrées
CA-01 a CA-11 de fonction NO en NC.

- Série S1: La fonction P05.08 vous permet de changer les entrées S1 a HDIB de
fonction NO en NC.
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Utilisation d’un variateur HITACHI SJP1

Céablage de la puissance :

Réseau d’alimentation : PhasessurR, SetT

Moteur : Bornes U-V-W

Variateur de fréquence Série S1

Bornier de puissance
Fig 4.9 1PH 230V 0.4-2.2kW
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Bornier Variateur (entrées/sorties)

Variateur < 2.2Kw soit :

S1-00032SFE, S1-00055SFE, S1-00100SFE, S1-00130SFE, S1-00032HFE, S1-00055HFE, S1-00073HFE
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4 entrées digitales programmables S1-S2-S3-S4
1 entrée Haute fréquence (0-50kHz) HDI également configurable en tant qu’entrée digitale

1 entrée analogique Ail, format 0-10V qui correspond au potentiomeétre en facade
(P00.05=1)

1 entrée analogique Ai2, format 0-10V / 0-20mA sélectionnable par le switch Ai2 (P00.05=2)
1 entrée analogique Ai3, format -10V/+10V (P00.05=3)

2 entrées de sécurité H1-H2

1 entréee RS485 Modbus RTU. La résistance de terminaison est activable via le switch 485
1 sortie digitale programmable Y

1 sortie analogique AO1, format 0-10V ou 0-20mA sélectionnable par le switch AO1

1 sortie relais RO1A- RO1B- RO1C

2 entrées de sécurité H1-H2

Emplacement des switchs

AO1 - Ai2 - RS485

Shunt +24V - H1 : pour entrée STO 1
Shunt +24V — H2 : pour entrée STO 2

Shunt PW-COM : pour sélectionner I'alimentation +24V interne
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Variateur > 4Kw soit S1-00125HFEF et plus
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4 entrées digitales programmables S1-S2-S3-S4

2 entrées Haute fréquence (0-50kHz) HDIA et HDIB également configurables en tant
gu’entrées digitales

1 entrée analogique Ail format 0-10V ou 0-20mA (P00.06=2 et format U ou | en P05.55)

1 entrée analogique Ai2 format -10V/+10V (P00.6=3)

2 entrées de sécurité H1-H2

1 entréee RS485 Modbus RTU. Résistance de terminaison activable via le switch a droite

1 sortie digitale programmable Y1

1 sortie Haute fréquence (0-50kHz) HDO également configurable en tant que sortie digitale
1 sortie analogique AO1 format 0-10V ou 0-20mA sélectionnable par le switch SW2

1 sortie relais RO1A- RO1B- RO1C

1 sortie relais RO2A- RO2B- RO2C

Emplacement des switchs :

SW3:RS485 SW2:AO01
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Emplacement des shunts

Shunt +24V - H1 : pour entrée STO 1

Shunt +24V — H2 : pour entrée STO 2

Shunt PW-COM : pour sélectionner I'alimentation +24V interne

Shunt COM-COME : pour relier les communs des entrées avec celui des sorties
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Le variateur possede en standard un programme fixé par HITACHI

BOC

Fig 5 Clavier (0.4-2.2kW) Fig 5.1 Clavier externe (jusqu’a 2.2kW) Fig 5.2 Clavier (4-400kW)

Description

RUN/TUNE OFF= Variateur est a 'arrét
Clignotant :Auto-tuning du moteur en cours.
ON= Variateur est en marche.

FWD/REV OFF= Moteur tourne en marche avant.
ON= Moteur tourne en marche arriere.

LOCAL/REMOT OFF= Variateur est piloté par le clavier.
Clignotant= Variateur est piloté par le bornier.
ON= Variateur est piloté par la communication externe

TRIP OFF= Variateur est en état normal.
Clignotant= Variateur indique une pré-Alarme
ON= Variateur est en défaut

Description

Programme |Entrée ou sortie du menu de 1°" niveau et retour rapide

Entrée dans le menu pas a pas

oaa ENTRER |Confirmer un paramétre
PLUS  |Augmenter progressivement une donnée
MOINS |Augmenter progressivement une donnée
& DROITE |Déplacement a droite pour sélectionner le parameétre a afficher de

facon circulaire en mode STOP ou RUN.
Sélectionner le chiffre @ modifier lors de la modification d’un
parameétre

Met en marche le variateur en mode LOCAL

RUN

Permet d’arréter le variateur.
@smp Stop/ Reset |La fonction de cette touche est paramétrable via P07.04

Permet d’acquitter un défaut.

7 La fonction de cette touche est paramétrable en P07.02
il QUICK |P07.02=2 change I’ordre d’affichage de droite a gauche

Variateur de fréquence HITACHI
Intervenant : A. HAMMA
Portable :0666978057

15



En mode RUN on peut choisir les paramétres a afficher via P07.05 et P07.06 parmi 24
possibilités: Fréquence actuelle , cosigne de vitesse, Tension BUSS DC, Tension de sortie,
Couple de sortie, Etat des entrées, Etat des sorties, Valeurs données PID, Retour PID,
Consigne de couple, All, Al2, Al3, HDI, PLC, valeurs des multi-vitesses, valeur du train
d’'impulsions, % de surcharge moteur, % de surcharge variateur, valeur des rampes, vitesse
linéaire, Courant d’entrée.

En mode STOP on peut choisir le parametre a afficher via P07.07 parmi 14 possibilités :
Consigne de fréquence, Tension BUSS DC, Etat des entrées, Etat des sorties, Valeurs
données PID, Retour PID, Consigne de couple, All, Al2, Al3, HDI, PLC et valeurs des multi-
vitesses, valeur du train d’'impulsions

On peut bloquer I'utilisation de certaines touches par P08.42

On peut protéger la programmation par un mot de passe a régler en P07.00

Variateur de fréquence HITACHI
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PROGRAMMATION TYPE

1.0 Mise sous tension

A la mise sous tension l'affichage indique :

e 0.00 clignotant : Cela indique que le variateur est en mode STOP. Lorsque le moteur démarre I'affichage

devient fixe.

e Led LOCAL/REMOT clignotante : Cela indique que le variateur est piloté par le bornier

Appuyer sur la touche % pour entrer dans les paramétres. La premiére famille de paramétres P00
s’affiche.

2.0 Remise aux parametres usine

DATA
A partir de POO appuyer sur la touche pour entrer dans la famille des parmétres P0O.

P00.00 s’affiche.

Avec Aller jusqu’a P00.18 puis entrer dans ce paramétre avec la touche

s’affiche.

Avec afficher 1 puis valider par i .

La remise aux paramétres usine s’effectue et I'affichage revient a P00.00

On peut vériier la version du Firmware en P07.13

DATA

ENT

. La valeur O

Fonction

Nom

Description

Défaut

Modifable

Remise aux
parametres Usine et

0: Inactif
1: Remise aux Paramétres Usine
2: Effacer seulement I'Historique des défauts

P00.18 |Effacement de Note: Ce parameétre revient a la valeur 0 aprés une RPU ou un effacement| 0 ©
I'historique des des défauts.
défauts Le mot de passe de protection des parametres est également réinitialisé.
Utiliser cette fonction avec soin.
3.0 Introduction des données concernant le moteur
Fonction [Nom Description Défaut Modifable
Puissance nominale 0.1-3000.0kW Dépend du
P02.01 Moteur Asynchrone 1 modele ©
P02.02 Fréquence nominale 0.01Hz—P00.03 (Fréquence. Max de sortie) 50.00Hz o
Moteur Asynchrone 1
Vitesse nominale 1-36000rpm Dépend du
P02.03 Moteur Asynchrone 1 modele ©
Tension nominale 0-1200V Dépend du
P02.04 Moteur Asynchrone 1 modéle ©
P02.05 Courant nominal Moteur |0.8-6000.0A Depenfj du o
Asynchrone 1 modéle
0:SVC 0 (Vectoriel de flux de courant 0)
A 1:SVC 1 (Vectoriel de flux de courant 1)
Poo.0p [\iode de controle de 15 yode i 2 ©
Note: Siles modes 0 ou 1 sont sélectionner il faudra faire un
Auto-Tuning.
0: ND; (Charge Normale)
P00.17 |Type de Charge 1: LD; (Faible Charge) 0
Limite Maximale de la  |P03.24 permet de régler la tension maximale en sortie de
P03.24 |Tension (mode vectoriel |variateur en pourcentage de la tension initiale. 100.0% O
P00.00=0 oul) Echelle : 0.0-120.0%
Temps de pré-excitation | Temps pendant lequel le variateur pré-magnétise le moteur
P03.25 - . _ 0.300s O
(mode vectoriel avant de démarrer afin d’augmenter les performances de

Variateur de fréquence HITACHI
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Fonction |Nom Description Défaut Modifable
P00.00=0 ou 1) couple pendant le démarrage
Echelle : 0.000-10.000s
0: Courbe V/F couple constant
1: Courbe V/F personnalisée
2: Courbe V/F quadratique (Affaissement 1.3t
3: Courbe V/F quadratique (Affaissement 1.7t)
4: Courbe V/F quadratique (Affaissement 2.0™)
Les courbes 2—4 sont destinées aux applications a couple
quadratique dont le couple augmente avec la vitesse, comme les
pompes par exemple. Le type de courbe a utiliser dépendra de la
courbe de couple
5: Courbe V/F personnalisée (V/F separation);
Dans ce mode, V est séparé de f. L'utilisateur peut personnaliser f
3 via P00.06 ou ajuster V par P04.27 pour modifier la courbe.
P04.00 Réglage de la courbe V/F 0 o
du moteur 1 Note: V, dans la figure ci-dessous correspond & la tension
nominale du moteur et f, correspond a la fréquence nominale,
Tengjon de sortie
A
Courbe V/F quadratique (1.3")
Colirbe Linégj Courbe V/F quadratique (1.7)
: Courbe V/F quadratique (2.0™)
1 |
Courbe Qudgratiql®”
Fréquence de sortie
Boost Manuel et Afin de compenser le couple & basse Vitesse, I'utilisateur peut
P04.01 |Automatique de couple du |effectuer une compensation de la tension de sortie. 0.0% O
moteur 1
P04.01 est relative a la tension de sortie Max Vb.
P04.02 défini le pourcentage de la fréquence de coupure du boost
de couple manuel a la fréquence nominale du moteur fo.
Le boost de couple améliore le couple & basse Vitesse en mode
VIF
Si le boost de couple est réglé trop haut, le moteur sera en sur-
excitation, ce qui augmentera le courant de sortie et la
température du moteur et en dégradera I'efficacité.
Lorsque ce paramétre est réglé a 0.0%, le variateur controle
automatique le Boost.
P04.02 Seuil de Coupure de Seuil de coupure du Boost : En dessous du seuil programmé, le 20.0% o

Boost du moteur 1

boost de couple est actif.
Qutput voltage

Vu __________

Viooost Qutput

frequency

=
5

Teut-of

Echelle de P04.01 : 0.0%: (Auto) 0.1%— 10.0%
Echelle P04.02 : 0.0%-50.0%
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4.0 Origine de I’ordre de marche et de la consigne de vitesse

Fonction

Nom

Description

Défaut

Modifiable

P00.01

Origine de I'Ordre
de Marche

0: Clavier
1: Bornier (P01.18 pour régler type de front)
2: Communication

@)

P00.06

Sélection de la
Consigne de
Fréquence A

0: Par le Clavier via P00.10 si <2.2kW ou Via
potentiomeétre interne si >4kW et P08.42=0002
: Via Potentiométre si <2.2kW)

: Via Al2 (si <2.2kW) ou Via Ail (si >4kW)

: Via Al3 (si <2.2kW) ou Via Ai2 (si >4kW)

: Via entrée par impulsion Haute Vitesse HDIA
: Reservé

: Via multi-vitesse

: Via Régulateur PID

: Via Communication Modbus

9-15: Reservé

Si le choix 3 n’est pas disponible il faut d’abord
mettre P00.07 & 0

O~NOOUOTDWNPE

P00.10

Consigne de
Fréquence par le
clavier

Si P00.01=0, la consigne de vitesse est réglée par ce
paramétre.
Echelle : 0.00 Hz—P00.03 (Fréquence Max de Sortie)

50.00Hz

P01.18

Protection de la
mise en marche
par le bornier

0: L’entrée d’ordre de marche est inactive pendant la
mise sous tension. Il faut faire un front montant sur
I’entrée donnant I'ordre de marche pour que le variateur
démarre.

1: L'entrée d’ordre de marche est actif pendant la mise
sous tension. Lorsque I'ordre de marche est donné par
le bornier, si I'entrée marche est active a la mise sous
tension du variateur, celui démarre directement.

Note: Il faut bien faire attention lors du réglage de cette
fonction sous risque de graves conséquences.

P08.42

Réglages des
touches du clavier

0x0000 — 0x1223

LED des Unités: Activation de la fréquence

0: Les touches A/V et le potentiométres actives

1: Seules les souches /\/V sont actives

2: Seul le potentiometres est actif

3: Les touches /\/\/ et le potentiométre inactifs
LED des Dizaines: Contréle de la fréquence

0: Actif si P00.06=0 ou P00.07=0

1: Actif pour tous modes de contrdle de fréquence

2: Inactif pour les multi-vitesses lorsqu’elles sont
prioritaires.

LED des centaines: Action a l'arrét

0: Actif

1: Actif en Marche, effacement a 'arrét

2: Actif en Marche, effacement dés que 'ordre d’arrét
estregu

LED des milliers: fonction intégrale des touches A\/V
et du potentiométre

0: La fonction intégrale est active

1: La fonction intégrale est inactive

0x000

Variateur de fréquence HITACHI
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Ex :Pour les variateurs >ou égal & 4kW pour une consigne de vitesse par Ail, en plus de
P00.06 il faut considérer les parametres suivants :

Fonction Nom Description Défaut Modifiable
0: Par le Clavier via P00.10 si <2.2kW ou Via
potentiomeétre interne si >4kW et P08.42=0002
1: Via Potentiométre si <2.2kW)
2: Via Al2 (si <2.2kW) ou Via Ail (si >4kW)
3: Via Al3 (si <2.2kW) ou Via Ai2 (si >4kW)
Sélection de la 4: Via entrée par impulsion Haute Vitesse HDIA
P00.06 |Consigne de 5: Reservé 2 O
Fréquence A 6: Via multi-vitesse
7: Via Régulateur PID
8: Via Communication Modbus
9-15: Reservé
Si le choix 3 n’est pas disponible il faut d’abord
mettre P00.07 a 0
P00.03 |Frequence de sortie  [Frequence de sortie maximale du variateur. Echelle: Max. 50.00Hz ©
Max (P00.04, 10.00) -630.00Hz
P00.04 |Limite Haute de C’est la valeur maximale de fréquence autorisée en sortie .
Fréquence autorisée |Cette valeur ne peut pas étre supérieure a la fréquence de
sortie Maximale P00.03.
Ce paramétre défini la relation la tension recue par I'entrée| 0.00V mettre
P05.24 |Limite basse All analogique et la valeur correspondante réglée pour cette méme| 2V pour 4- O
entrée analogique. 20mA
Lorsque la tension regue par I'entrée analogique dépasse I'échelle 0.0% mettre
P05.25 Gain pour la limite max./min. définie, les valeurs max ou min sont adoptées pour le 50[,/0 S @ wEn o
' Basse All calcul. une limite
b a 25H
— Lorsque I'entrée analogique est de type 0—20mA cela correspond a assea _
P05.26 Limite Haute All une tension 0-10V. 10.00V O
Constante de temps: Permet d’ajuster la sensibilité de I'entrée
analogique, Augmenter cette valeur protége mieux contre les
interférences mais cela peut également dégrader la sensibilité de
I'entrée analogique.
Gain pour la limite o
P05.27 |3 te AIL Note: 100.0% @
Al1 supporte 0 — 10V ou 0 — 20mA
Al2 supporte 0 — 10V ou 0 — 20mA
Al2 supporte -10V—- +10V (4kW et plus).
Al3 supporte un signal -10V — +10V (jusqu’a 2.2kW)
Les valeurs par défaut dépendent du modele.
0: Tension
PO5.55 Type de signal donné |1: Courant 0 mettre 1 si o
’ par All Note: On peut régler le type d’entrée sur All via le parametre| signal 4-20mA
corresponadant (jusqu’a 2.2kW, Al1 est réglée par le potentiométre).
P28.02 |Tension donnée 1 Al1 |-0.5-4.00V 0.00v O
Valeur 0-4095 (si pour OmA la vitesse mini n’est pas exactement atteinte,
échantillonnageAD 1 |Il faut augmenter la valeur de ce parameétre)
P28.03 de I'entrée en tension 0 ©
All
P28.04 |Tension donnée 2 All [6.00-10.50V 10.00v O
Valeur 0-4095 (si pour 20mA la vitesse max n’est pas exactement
P28.05 échantillonnageAD 2  |atteinte, Il faut baisser la valeur de ce parameétre) 0 o
’ de I'entrée en tension
All
P28.07 |Courantdonné 1 Al1  |-1.00-8.00mA 0.00mA O
Valeur 0-4095 (si pour OmA la vitesse mini n’est pas exactement atteinte,
P28.08 echyanullgnnageAD 1 |l faut augmenter la valeur de ce paramétre) 0 o
de I'entrée en courant
All
P28.09 |Courantdonné 2 Al1  [12.00-21.00mA 20mA O
Valeur 0-4095 (si pour 20mA la vitesse max n’est pas exactement
P28.10 échantillonnageAD 2  |atteinte, Il faut baisser la valeur de ce paramétre) o o

de I'entrée en courant
All
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Ex :Pour les variateurs >ou égal & 4kW pour une consigne de vitesse par Ai2 en 0-10V avec
vitesse mini de 10hz, en plus de P00.06 il faut considérer les paramétres suivants :

Fonction Nom Description Défaut Modifiable

0: Par le Clavier via P00.10 si <2.2kW ou Via
potentiomeétre interne si >4kW et P08.42=0002
: Via Potentiométre si <2.2kW)

: Via Al2 (si <2.2kW) ou Via Ail (si >4kW)

: Via Al3 (si <2.2kW) ou Via Ai2 (si >4kW)

: Via entrée par impulsion Haute Vitesse HDIA
: Reservé 2 O
: Via multi-vitesse

: Via Régulateur PID

: Via Communication Modbus

9-15: Reservé

Si le choix 3 n’est pas disponible il faut d’abord
mettre P00.07 a 0

Sélection de la
P00.06 |Consigne de
Fréquence A

O~NOOUODWNPE

P00.03 |Fréquence de sortie |Fréquence de sortie maximale du variateur. Echelle: Max. 50.00Hz ©
Max (P00.04, 10.00) —630.00Hz
P00.04 |Limite Haute de C’est la valeur maximale de fréquence autorisée en sortie .

Fréquence autorisée |Cette valeur ne peut pas étre supérieure a la fréquence de
sortie Maximale P00.03.

Ce parameétre défini la relation la tension recue par I'entrée
analogique et la valeur correspondante réglée pour cette méme
entrée analogique.

Lorsque la tension regue par I'entrée analogique dépasse I'échelle
max./min. définie, les valeurs max ou min sont adoptées pour le
calcul.

Lorsque I'entrée analogique est de type 0—-20mA cela correspond a
. une tension 0-10V.

P0529 |Limite Basse Al2 Constante de temps: Permet d’ajuster la sensibilité¢ de I'entrée -10.00v ©
analogique, Augmenter cette valeur protége mieux contre les
interferences mais cela peut également dégrader la sensibilité de

I'entrée analogique.

Note:

Al1 supporte 0 — 10V ou 0 — 20mA

Al2 supporte -10V— +10V (4kW et plus).

Les valeurs par défaut dépendent du modeéle.

Gain pour la limite

- 0,
P05.30 Basse Al2 100.0% O
PO5.31 Valeur intermédiaire 1 0.00V o
Al2
Gain pour la valeur ®
P05.32 intermédiaire 1 Al2 20% ©
PO5.33 Valeur intermédiaire 2 0.00V o
Al2
Gain pour la valeur o
ISR intermédiaire 2 Al2 A
P05.35 |Limite Haute Al2 10.00vV
Gain pour la limite o
P05.36 Haute Al2 100.0%
PO5.37 Constante de Temps 0.030s
Al2
Valeur 0.00-10.00s
P28.11 |échantillonnageAD de 0.00s
I'entrée en tension Al2
P28.12 |Tension donnée 1 Al2 |-10.50-1.00V -10.00V O
Valeur 0-4095 @]
P28.13 échantillonnageAD 1 0
de I'entrée en tension
Al2
P28.14 |Tension donnée 2 Al2 [4.00-10.50V 10.00V @]
Valeur 0-4095 O
P28.15 échantillonnageAD 2 0

de I'entrée en tension
Al2
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Ex :Pour les variateurs >ou égal a 4kW pour une consigne de vitesse par le potentiometre
interne, en plus de P00.06 il faut considérer les parametres suivants :

Fonction

Nom

Description

Défaut

Modifiable

P00.06

Sélection de la
Consigne de
Fréquence A

0: Par le Clavier via P00.10 si <2.2kW ou Via
potentiometre interne si >4kW et P08.42=0002
: Via Potentiomeétre si <2.2kW)

: Via Al2 (si <2.2kW) ou Via Ail (si >4kW)

: Via AI3 (si <2.2kW) ou Via Ai2 (si >4kW)

: Via entrée par impulsion Haute Vitesse HDIA
: Reservé

: Via multi-vitesse

: Via Régulateur PID

: Via Communication Modbus

9-15: Reservé

Si le choix 3 n’est pas disponible il faut d’abord
mettre P00.07 &0

O~NO U WNPE

P00.03

Fréquence de
sortie Max

Fréquence de sortie maximale du variateur. Echelle:
Max. (P00.04, 10.00) —630.00Hz

50.00Hz

P00.04

Limite Haute de
Fréquence autorisée

C’est la valeur maximale de fréquence autorisée en sortie .
Cette valeur ne peut pas étre supérieure a la fréquence de
sortie Maximale P00.03.

P00.05

Limite Basse de
Fréquence
autorisée

C’est la valeur minimale de fréquence autorisée en
sortie.

Lorsque la consigne de fréquence est inférieure a la
limite Basse de fréquence le variateur ne pourra étre
plus basse que la limite Basse de Fréquence de sortie.
Echelle: P00.05-P00.03 (Frég. De Sortie Max)

0.00Hz

P08.42

Réglages des
touches du clavier

0x0000 — 0x1223

LED des Unités: Activation de la fréquence

0: Les touches A/V et le potentiométres actives
1: Seules les souches /\/V sont actives

2: Seul le potentiométre est actif

3: Les touches /A\/\V/ et le potentiométre inactifs

LED des Dizaines: Contrdle de la fréquence

0: Actif si P00.06=0 ou P00.07=0

1: Actif pour tous modes de contrdle de fréquence
2: Inactif pour les multi-vitesses lorsqu’elles sont
prioritaires.

LED des centaines: Action a l'arrét

0: Actif

1: Actif en Marche, effacement a 'arrét

2: Actif en Marche, effacement dés que I'ordre d’arrét
estregu

LED des milliers: fonction intégrale des touches /A\/V
et du potentiométre

0: La fonction intégrale est active

1: La fonction intégrale est inactive

0x002
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5.0 Paramétres généraux liés a I’application

Fonction Nom Description Défaut Modifiable
Fréquence de Fréquence de sortie maximale du variateur. Echelle :
P00.03 | rtie Max Max. (P00.04, 10.00) —630.00Hz 50.00Hz ©
C’est la valeur maximale de fréquence autorisée en
sortie. Cette valeur ne peut pas étre supérieure a la
Limite Haute de fréquence de sortie Maximale P00.03.
P00.04 |Fréquence Lorsque la consigne de fréquence est supérieure a la| 50.00Hz @]
autorisée limite Haute de fréquence le variateur ne dépassera pas
la limite Haute de Fréquence de sortie.
Echelle : P00.05-P00.03 (Fréq De Sortie Max)
C’est la valeur minimale de fréquence autorisée en sortie.
Limite Basse de Lorsque la consigne de fréquence est inférieure a la limite
P00.05 |Fréquence Basse de fréquence, la fréquence de sortie restera| 0.00Hz ©)
autorisée bloquée a limite Basse de Fréquence de sortie.
Echelle : P00.05-P00.03 (Fréq. De Sortie Max)
A Temps demandé pour aller de OHz a la Fréquence de Dépend du
P00.11 | Tps Acceéleration 1 Sortie Maximale (P00.03). modele ©
Temps demandé pour aller de la Fréquence de Sortie
Maximale (P00.03) jusqu’a OHz.
I est possible de définir 4 groupes de temps Dépend du
P00.12 |Tps Décélération 1 |d’accélération/décélération qui peuvent étre sélectionnés n?odéle O
par des bornes d’entrées via les paramétres du groupe
PO5.
Echelle de P00.11 et P00.12 : 0.0-3600.0s
0: Marche Avant
P00.13 zf)?esu?ecgﬂnirgsteé du 1: Marche Arriére 0 O
2: Marche Arriére interdite
0: Décélération jusqu’a I'arrét; le variateur diminue la
fréquence de sortie, lorsque la fréquence devient <
P01.08 |Mode d’arrét (P01.15), le variateur s’arréte. 0 O
1: Arrét en roue libre;
Détermine I'action a effectuer lorsque la fréquence de
sortie est < a la limite basse P00.05.
Action & effectuer |0: Fonctionner a la limite basse de Fréquence P00.05
si la fréquence et |1: Stop
P01.19 |inférieure a la limite|2: Mise en veille 0 @)
basse (la limite doit |Lorsque la fréquence est inférieure a la limite basse, le
étre supérieur & 0) |variateur s’arréte en roue libre ; lorsque la fréquence
devient supérieure a la limite basse pendant la durée
réglée en P01.20 le variateur redémarre.
Ce parameétre sert a déterminer quand le variateur doit
se réveiller. Lorsque la fréquence de sortie est inférieure
a la limite basse, le variateur s’arréte en roue libre ;
lorsque la fréquence devient supérieure a la limite basse
pendant la durée réglée en P01.20 le variateur
redémarre
Consigne de fréquence: -
Fréquence de sortie - ——
M
Fréquence f t1 < P01.20, le variateur est & Famét
Réveil du variateur {2 2000 e cmare
P01.20 |(apres mise en [ e 0.0s o

veille)

LIEL]

Limite bassie - —==—=+—y-— =
Freg U 10 11 2

L
r

b
X __
&
v

Temps t

Marche Foue eille Marche

libre
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Fonction Nom Description Défaut Modifiable
Echelle : 0.0-3600.0s (lorsque P.01.19 = 2)
Fréquence Bruit Electro Bruit et courant | Niveau de
Découpage magnetique de fuite refroidissement
1kHz Haut Bas Bas
10kHz
15kHz Bas Haut Bas
Fréquences de découpage selon les modeles.
Fréquence de I'onde Valeur par défaut
porteur (Fréquence \
P00.14 |de découpage ou i
fréquence
d‘échantillonnage) 230V [0.4-2.2kwW 8kHz
0.75-11kW 8kHz
400V 15 55KW 4kHz
Above 75kW  [2kHz
Avantages d’une fréquence de découpage haute : Courbe de
courant idéale, moins de perturbations liées aux harmoniques et
moins de bruit moteur.
Inconvénients d’'une fréquence de découpage haute :
Consommation de courant plus élevée, augmentation de la
température, capacité de sortie diminuée ; dératage voire
surdimensionnement, augmentation du courant de fuite, nterference
to the surroundings.
Dans le cas d’'une fréquence basse, le fonctionnement peut étre
instable a faible vitesse, la couple diminue, et une oscillation peut
parfois se produire
Si la valeur de la fréquence découpage par défaut est dépassée
pendant le fonctionnement, un dératage est nécessaire, il faut alors
dérater de 10% pour chaque augmentation de la fréquence de
découpage de 1kHz
Echelle : 1.2-15.0kHz
P08.39 Fonctionnement du  |0: Le ventilateur fonctionne seulement quand le moteur tourne 0 o
: ventilateur 1: Le ventilateur fonctionne toujours
. 0: Pas de redémarrage
Redémarrage : . - s
. ... |1: Redémarrage autorisé, aprés écoulement du temps
P01.21 |automatique aprés | . . L . 0 O
arrét regle_gn P01.22 plus le temps regle_ en P01.23 siles
conditions de redémarrage sont valides.
Fréquenca de sortie t1=P01.22
-‘ t2=P01.23
Temps d’attente
vant redémarr
po1.22 |[AVantredémarage How ; 1.0s O
automatique apres i
arrét . ! | Mardre_y >
Marche  Arrdt Power an
Echelle : 0.0-3600.0s (valide si P01.21 = 1)
; Régle le temps avant le réveil du variateur aprés mise
Temps d’attente . ) . -
. en veille lorsqu’un ordre de marche est donné. Le frein
avant redémarrage A por - . . p
P01.23 N . sera relaché et le variateur redémarrera aprés la durée 0.0s O
apres mise en Lz
veille réglée en P01.23.
Echelle : 0.0-600.0s
Nombre Si le nombre d’acquittements > P08.29, le variateur se Nombre
P08.28 | ,, . . ) . } P08.28 ) .
d’acquittement met en défaut en attente d’'une réparation. d’acquitte
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Fonction Nom Description Défaut Modifiable

automatique de Echelle de P08.28 : 0-10 ment

défaut automatiq
Lorsque le variateur démarre, si aucun défaut ne se ue de
produit pendant 60s, le nombre d’acquittement revient a défaut
0

Echelle de P08.29 : 0.1-3600.0s
Si le nombre d’acquittements > P08.29, le variateur se

Nomb met en défaut en attente d’'une réparation. dl’\lomb_rt?
d,om r.‘; et Echelle de P08.28 : 0-10 arﬁgﬁ't e
Pog.2g | acauitieme P08.28 .
automatique de . . . . . automatiq
. Lorsque le variateur démarre, si aucun défaut ne se produit
défaut R . o ue de
pendant 60s, le nombre d’acquittement revient a 0. défaut
Echelle de P08.29 : 0.1-3600.0s
6.0 Auto Tuning
Fonction |Nom Description Défaut Modifable

0: Inactif

1: Auto-Tuning avec Rotation du moteur;

Le variateur va mesurer les parametres du moteur connecté en
faisant tourner ce dernier.

Utile lorsqu’un contréle trés précis est nécessaire. Le moteur
doit étre découplé de sa charge

P00.15 |Auto-tuning | 2. Auto-Tuning sans Rotation 1. 0

A utiliser si la charge ne peut pas étre déconnectée du moteur
3: Auto-Tuning sans Rotation 2 (partiel);

Pour le Moteur 1, seuls P02.06, P02.07 et P02.08 seront
mesurés ;

Pour le moteur 2, seuls P12.06, P12.07 et P12.08 seront
mesurés.

Aprés avoir sélectionné le type d’auto tuning souhaité selon I'application et validé par la

DATA

touche @l le message -I'UN- apparait pour demander de donner un ordre de marche.

Une fois I'orde de marche donné (en fonction du réglage en P00.01) 'auto tuning démarre

puis une fois terminé le variateur affiche -end- puis I'affichage revient & sa position d’origine
apres quelques secondes.
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7.0 Paramétrage des entrées/Sorties

Fonction

Nom

Description

Défaut

Modifiable

P05.00

Type d’entrée
HDI

0x00-0x11

Unités: Type entrée pour HDIA

0: HDIA est une entrée Haute vitesse

1: HDIA est une entrée digitale

Dizaines : Type entrée pour HDIB

0: HDIB est une entrée Haute vitesse

1: HDIB est une entrée digitale

Note: jusqu’a 2.2kW il y a un seul canal HDI

P05.01

Fonction de la
borne S1

P05.02

Fonction de la
borne S2

P05.03

Fonction de la
borne S3

P05.04

Fonction de la
borne S4

P05.05

Fonction de la
borne
HDI/HDIA

P05.06

Fonction de la
borne HDIB

0: Pas de fonction

1: Marche Avant
2: Marche Arriere
3: Commande a 3-fils
4: Vitesse Pas a Pas en marche Avant
5: Vitesse Pas a Pas en marche Arriére

6: Arrét roue libre

7: Acquittement de défaut

8: Pause

9: Défaut externe

10: Augmentation de la fréquence (UP)

11: Baisse de la fréquence (DOWN)

12: Effacer les réglages Up & DOWN setting

13: Commutation entre Réglages A et B

14: Commutation entre réglages combinés et A

15: Commutation entre réglages combinés et B

16: Borne Multi-vitesse 1

17: Borne Multi-vitesse 2

18: Borne Multi-vitesse 3

19: Borne Multi-vitesse 4

20: Pause Multi-Vitesses

21: Choix Accélération/décélération 1

22: Choix Accélération/décélération 1

23 — 24: Reserveés

25: Pause PID

26: Pause de Fréquence Wobbling

27: Initialiser la Fréquence Wobbling

28: Initialisation du compteur

29: Commutation entre controle de vitesse et contrble de
couple

30: Inactivation Accélération/décélération

31: Activation du compteur

32: Reservé

33: Effacer temporairement le réglages d’augmentation /
diminution de fréquence

34: Freinage DC

35: Commutation entre Moteur 1 et moteur 2

36: Commande au clavier

37: Command au bornier

38: Command par le réseau de communication

39: Pré-magnétisation (Pré-Excitation du moteur)

40: Remise a 0 de la puissance consommée

41: Maintenir la puissance consommée

42: Arrét d’'urgence

43 - 60: Reservé

61: Commuter la polarité du PID

62 - 79: Reservés

P05.08

Logique des
entrées

Lorsque le bit est a 0, la logique est positive
Lorsque le bit est a 1, la logique est négative
BITO: Borne virtuelle S1

BIT1: Borne virtuelle S2

BIT2: Borne virtuelle S3

BIT3: Borne virtuelle S4

BIT4: Borne virtuelle HDI/HDIA

BIT5: Borne virtuelle HDIB

0x000-0x3F

0x000
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2/3 fils

2: Commande a 3 fils 1;
La borne Sin active le variateur, et I'ordre de marche est
donné par un front montant sur I'entrée FWD, le changement
de sens de rotation est géré par I'état de I'entrée REV. Le
variateur s’arréte si I'entrée Sin est déconnectée.

SB1
—
— —{FWD
SB2
—'\ﬁ— Sin
I REV
K
COM

Le contrble du sens de rotation est indiqué ci-dessous.

Sin ARRIER [Sens de Sens de rotation
E rotation actuel
précédent
ON OFF—O |Avant Arriére
N Arriére Avant
ON ON—OF |Arriére Avant

Fonction |{Nom Description Défaut Modifiable
Regle le temps d’échantillonnage des bornes S1-S4, HDIA,
) et HDIB. dans le cas de présence d’interférences,
Temps du filtre \ .
P05.09 diai Augmenter la valeur de ce parameétre peut éviter une mal- 0.010s
igital . O
fonction.
0.000-1.000s
0: Commande a 2 fils 1;
C’est le mode le plus populaire. Chaque bornes FWD ou
REV donne I'ordre de marche et active un sens de rotation
rwD | REV Running
e command
—1 FWD
K1 OFF | OFF |  Stop
/ Forward
— REV ON | OFF ;
K2 running
Reverse
OFF | ON running
COM
ON | ON Hold
1: Commande a 2 fils 2;
Dans ce mode, I'entrée FWD donne l'ordre de marche, et le
sens de rotation dépend de I'état de I'entrée REV.
FWD | Rev | Running
/ command
—FWD
K1 OFF | OFF Stop
/ Forward
—REV ON | OFF :
K2 running
OFF ON Stop
COM
ON ON Reverse
2 running
PO5.11 Commande a 0 o
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Fonction |{Nom Description Défaut Modifiable
F Avant Arriere
ON—OF [ON Décélération jusqu’a I'arrét
F OFF
3: Commande a 3 fils 2;
L’entrée Sin active variateur. Un front montant sur les
entrées FWD et REV, donnent I'ordre de marche et
sélectionnent le sens de rotation. Le variateur s’arréte si
I'entrée Sin est déconnectée.
SB1
| ‘
— FWD
SB2
N “ Sin
SB3
)
B g — REV
COM
Sens Rotation
Sin AVANT |ARRIERE
ON Avant
ON OFF—0 |oFF Avant
N
ON Arriére
ON OFF OFF—ON |Arrigre
Décélération
ON—OFF
Note: En mode Dual-line, lorsque FWD/REV est actif, le
variateur s’arréte a cause d’'un ordre d’arrét externe, Le
variateur ne redémarrera pas méme siles entrées FWD/REV
sont actives. Pour cela il faudra commuter les bornes FWD/REV.
Retard a
P05.12 |I'activation de 0.000s O
S1
Retard a la
P05.13 |désactivation 0.000s @)
S1 Exemple : Entrée S1
Retard a
P05.14 |I'activation de —I 0.000s
S2 '
. Actif__inactf RG] inactif
- —| ™ |
p A Fetard Retard
P05.15 gezsactlvatlon Activation Désactivation 0.000s @)
Retard a
P05.16 |l'activation de 0.000s
S3
Retardala  |Echelle : 0.000-50.000s
P05.17 |désactivation 0.000s @)
S3 Note: Si un borne virtuelle est active, I'état de la borne peut
Retard a seulement étre modifié via la communication a l'adresse
P05.18 |I'activation de |0x200A. 0.000s @)

S4

Jusqu’a 2.2kW il y a un seul canal HDI
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Fonction

Nom

Description

Défaut

Modifiable

P05.19

Retard a la
désactivation
S4

P05.20

Retard a
I'activation de
HDI/HDIA

P05.21

Retard a la
désactivation
HDI/HDIA

P05.22

Retard a
I'activation de
HDIB

P05.23

Retard a la
désactivation
HDIB

0.000s

O

0.000s

0.000s

0.000s

0.000s

P05.24

Limite basse
All

P05.25

Gain pour la
limite Basse
All

P05.26

Limite Haute
All

P05.27

Gain pour la
limite Haute
All

P05.28

Constante de
Temps All

P05.29

Limite Basse
Al2

P05.30

Gain pour la
limite Basse
Al2

P05.31

Valeur
intermédiaire 1
Al2

P05.32

Gain pour la
valeur
intermédiaire 1
Al2

P05.33

Valeur
intermédiaire 2
Al2

P05.34

Gain pour la
valeur
intermédiaire 2
Al2

P05.35

Limite Haute
Al2

P05.36

Gain pour la
limite Haute
Al2

P05.37

Constante de
Temps Al2

P05.38

Limite Basse
Al3

P05.39

Gain pour la
limite Basse
Al3

P05.40

Valeur milieu
Al3

Ce paramétre défini la relation la tension recue par I'entrée
analogique et la valeur correspondante réglée pour cette
méme entrée analogique.

Lorsque la tension regue par I'entrée analogique dépasse
I'échelle max/min définie, les valeurs max ou min sont
adoptées pour le calcul.

0.00Vv

0.0%

10.00v

Lorsque l'entrée analogique est de type 0-20mA cela
correspond a une tension 0-10V.

Constante de temps : Permet d’ajuster la sensibilité de
I'entrée analogique, Augmenter cette valeur protege mieux
contre les interférences mais cela peut également dégrader
la sensibilité de I'entrée analogique.

Note:

All supporte 0 — 10V ou 0 — 20mA

Al2 supporte 0 — 10V ou 0 — 20mA

Al2 supporte -10V— +10V (4kW et plus).

Al3 supporte un signal -10V — +10V (jusqu’a 2.2kW)

Les valeurs par défaut dépendent du modéle.

100.0%

0.030s

-10.00V

-100.0%

0.00v

0.0%

0.00V

0.0%

10.00V

100.0%

0.030s

-10.00V

-100.0%

0.00V
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Fonction

Nom

Description

Défaut

Modifiable

P05.41

Gain milieu
Al3

P05.42

Limite Haute
Al3

P05.43

Gain pour la
limite Haute
Al3

P05.44

Constante de
temps Al3

0.0%

O

10.00v

O

100.0%

0.100s

P05.45

Limite de
Fréquence
basse
HDI/HDIA

0.000 KHz — P05.41

0.000 KHz

P05.46

Gain pour la
limite de
fréquence
basse de
HDI/HDIA

-100.0%-100.0%

0.0%

P05.47

Limite de
Fréquence
haute
HDI/HDIA

P05.39 —50.000KHz

50.000 KHz

P05.48

Gain pour la
limite de
fréquence
haute
HDI/HDIA

-100.0%-100.0%

100.0%

P05.49

Constante de
temps
HDI/HDIA

0.000s-10.000s

.030s

P05.50

Limite de
Fréguence
basse HDIB

0.000 KHz — P05.47

.000 KHz

P05.51

Gain pour la
limite de
fréquence
basse HDIB

-100.0%-100.0%

0.0%

P05.52

Limite de
Fréquence
Haute HDIB

P05.45 —50.000KHz

50.000 KHz

P05.53

Gain pour la
limite de
fréquence
haute HDIB

-100.0%-100.0%

100.0%

P05.54

Constante de
temps HDIB

0.000s-10.000s

0.030s

P05.55

Type de signal
donné par All

0: Tension

1: Courant

Note: On peut régler le type d’entrée sur All via le
parameétre correspondant (jusqu’a 2.2kW, All est réglée par
le potentiométre).

Fonction

Nom

Description

Défaut

Modifiable

P06.00

Type de sortie
HDO

0: Sortie Train impulsion haute vitesse a collecteur
ouvert:

La Fréq. Max d’'impulsion est 50.00kHz.

Pour le détail des fonctions relatives, voir P06.27—P06.31.
1: Sortie a collecteur ouvert:

Pour le détail des fonctions relatives, voir P06.02.

Note: Jusqu'a 2.2kW il n’y a pas de borne HDO.
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Fonction |{Nom Description Défaut Modifiable
Fonction de la |0: Pas de fonction
P06.01 sortie Y 1: En Marche 0 ©
Fonction de la |2: En Marche Avant
P06.02 | e HDO  |3: En Marche Arriere 0 O
- 4: En Mode Pas a Pas
Fonction de 1a |5. pafaut variateur
P06.03 |sortie relais 6. Fraquence atteinte FDT1 1 o
RO1 7: Fréquence atteinte FDT2
8: Fréquence atteinte
9: En Marche a 0 Hz
10: Limite de Fréquence Haute atteinte
11: Limite de Fréquence Basse atteinte
12: Variateur prét
13: Pré-excitation du moteur
14: Pré-Alarme de surcharge
Fonction de la ig:_PE-.Aéaersn;(revge sous charge
P06.04 |sortie relais . ' . . 5 O
RO?2 18: Valeur comptée atteinte . .
19: Valeur de comptage désignée atteinte
20: Défaut externe
21: Reservé
22: Temps de fonctionnement atteint
23: Borne de sortie virtuelle du Modbus
24 - 25: Reservé
26: Tension DC établie
27: STO actif
Lorsque le Bit est a 0, la logique de la sortie est positive ;
) Lorsque le Bit est a 1, la logique de la sortie est négative
Choix de type BIT BIT BIT BIT
P06.05 |de logique des 3 5 1 0 00 O
sorties RO2 RO1 HDO Y
Echelle : Ox0-OxF
Retard a
P06.06 |I'activation de 0.000s O
Y
Retard a la Y electric Ievel|
P06.07 |désactivation ; . inyalid 0.000s O
Y Yvalid ___! Invalid V2 vaiay727/
Retard 3 b S
P06.08 |I'activation de 0.000s O
HDO Echelle : 0.000-50.000s
Retard a la
P06.09 |désactivation 0.000s O
HDO
Retard a Note: P06.08 et P06.09 sont actifs seulement si
P06.10 |I'activation de |P06.00=1. 0.000s O
RO1
Retard a la
P06.11 |désactivation 0.000s O
RO1
Retard a
P06.12 |l'activation de 0.000s O
RO2
Retard a la
P06.13 |désactivation 0.000s O
RO2
Fonction de  |0: Fréquence de sortie
P06.14 AO1 1. Consigne de Fréquence 0 ©
P06.15 |Reservé 2: F_réquence de qonsigne des rampes 0 )
3: Vitesse de sortie
4: Courant de sortie (relatif au variateur)
Fonction de  |5: Courant de sortie (relatif au moteur)
P06.16 ‘ : 0 O
HDO 6: Tension de sortie
7

: Puissance de sortie
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Fonction |{Nom Description Défaut Modifiable
8: Consigne de couple
9: Couple de sortie
10: Valeur de I'entrée All
11: Valeur de I'entrée Al2
12: Valeur de I'entrée Al3
13: Valeur de I'entrée HDI/HDIA
14: Valeur 1 donnée par le Modbus
15: Valeur s donnée par le Modbus
16 - 21: Reservés
22: Couple actuel (bipolaire,100% = 10V)
23: Fréquence de consigne des rampes (bipolair)
Limite Basse |[-300.0%—-P06.19
P06.17 |de la sortie 0.0% O
AO1
Tension de 0.00V-10.00V
po6.1g |SOrieala 0.00V o)
limite Basse
de AO1
Limite Haute |P06.17-300.0% o
P06.19 de AOL 100.0% @)
Tension de 0.00V-10.00V
sortie a la
P06.20 limite Haute de 10.00v ©
AO1
P06.21 Constante de |0.000s-10.000s 0.000s o
temps sur AO1
Variables
P06.22—| , .
P06.og |TEServees 0-65535 0 o
Limite Basse |-100.0%—P06.29 o
P06.27 de HDO 0.00% O
Fréquence de |0.00-50.00kHz
po6.2g |SOrieala 0.00kHz o)
limite Basse
de HDO
Limite Haute |P06.27-100.0% o
P06.29 de HDO 100.0% O
Fréquence de |0.00-50.00kHz
sortie a la
P06.30 limite Haute de 50.00 kHz O
HDO
Constante de |0.000s—-10.000s
P06.31 |Temps sur 0.000s O
HDO

Les paramétres relatifs a la calibration des entrées Ai et sorties AO sont P28.00 a P28.24.
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8.0 Lecture et copie des parametres depuis / vers la console (Var > 4kW)

Fonction

Nom

Description

Défaut

Modifiable

P07.01

Copie de
parameétres

0: Inactif

1: Télécharge tous les paramétres actuels du variateur
vers la console

2: Télécharge tous les parameétres depuis la console vers
le variateur (paramétres moteur inclus)

3: Télécharge les paramétres depuis la console vers le
variateur (paramétres moteur P02 et PO12 exclus)

4: Télécharge les paramétres depuis la console vers le
variateur (parameétres moteur P02 et P012 seuls)

Note: Apres avoir défini le type de copie a effectuer par 1 —
4, les parameétres reviennent a 0 et le téléchargement
n’inclus pas P29.

9.0 Fonctions de Protection

Si un variateur se met en défaut de surcharge ou de surintensité, la premiére chose a

faire et de mesurer physiguement le courant de sortie vers le moteur et comparer avec

I’affichage du variateur. S’il y a une différence c’est que le variateur n’est pas
programmeé sur la bonne puissance. Il faut alors le reparamétrer correctement via les
parametres de la famille P29

»

200% Surcharge Moteur

Fonction Nom Description Défaut Modifiable
Fonction AVR Oj Ina_ct|ve
(Régulation |- Actve . _ _
P00.16 . La Régulation Automatique de la Tension de Sortie sert a 1 o
Automatique éliminer 'impact de fluctuation du BUSS DC sur la tension
de Tension) g iminer fimp
e sortie.
0: Pas de protection
1: Moteur commun (Avec compensation a basse vitesse).
Ce type de moteur se refroidissant mal & basse vitesse, la
Protection protection thermique doit étre bien réglée. La compensation
P02.26 contre la a basse vitesse consiste a diminuer la protection de 5 o
’ surcharge du [surcharge du moteur lorsque ce dernier fonctionne en
moteur 1 dessous de 30Hz.
2: Moteur a vitesse variable (Sans compensation a basse
vitesse). Dans ce cas le refroidissement du moteur est le
méme quel que soit la vitesse.
Surcharge Moteur M=lout/(InxK)
In est le courant nominal du moteur, est le courant le sortie
du variateur, K est le coefficient de surcharge du moteur.
Plus K est petit, plus M est grand, et plus efficace est la
protection.
M=116%: La protection sera appliquée lorsque le moteur
est en surcharge pendant 1h;
M=200%: La protection sera appliquée lorsque le moteur
) est en surcharge pendant 60s;
Niveau de la  \\15=4009%: La protection sera immédiatement appliquée.
Protection
P02.27 |contre la Temps t 100.0% O
surcharge du 1h
moteur 1

Variateur de fréquence HITACHI
Intervenant : A. HAMMA
Portable :0666978057

33




Fonction Nom Description Défaut Modifiable
Echelle : 20.0%-120.0%
0x000-0x111
Unités:
0: Protection Logicielle Perte PH. Entrée Inactive
. 1: Protection Logicielle Perte PH. Entrée Active
Protection Dizaines :
P11.00 gzntrhealsa;perte 0: Protection Perte PH. Sortie Inactive 0x110 ©
P 1: Protection Perte PH. Sortie Active
Centaines :
0: Protection Matérielle Perte PH. Entrée Inactive
1: Protection Matérielle Perte PH. Entrée Active
Chute de 0: Inactive
fréquence en |1: Active
P11.01 |cas de chute 0 O
de puissance
transitoire
0: Inactif
1: Actif
DC bus voitage V b
Overvoltage stall
. threshold ‘ i |
Protection ! ! !
P11.03 contre I_es ; 1 : | 3 . L o
surtensions de | T o Tmet
décrochage Output 4| b b
frequency| } } : : }
‘ Lo Do
A—H
TimE:lh
120-150% (Tension BUSS DC standard) (400V)
Niveau de
P11.04 |Tension de 136% O
décrochage
Pendant I'accélération, comme la charge est plus
importante, la rampe d’accélération du moteur est plus
faible que celle de la sortie moteur, si aucune mesure n’est
prise, le variateur peut se mettre en défaut de surintensité
pendant I'accélération.
Limitation de |0x00—0x11
P11.05 courant Unités: Limitation de courant 01 ©
0: Inactif
1: Toujours active
Dizaines : Alarme de limitation de courant matérielle
0: Active
1: Inactive
La fonction de limitation de courant détecte la sortie de
courant pendant la marche et la compare a la limite de N
P T ] . Modele
courant définie en P11.06, Si la limite est dépassée, le 400V -
Niveau de variateur va fonctionner a une fréquence stable pendant 160 00/'
P11.06 limitation de  |'accélération, ou a une fréquence inférieure pendant la 70
’ courant vitesse constante ; Si la limite est dépassée en continue, la Modéle
automatique |fréquence de sortie diminuera continuellement jusqu’a 230V -
atteindre la limite basse de la vitesse de sortie. Lorsque le 120 O%

courant de sortie redevient < limite le variateur réaccélére.
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Fonction Nom Description Défaut Modifiable
& Output curent A
i [
- _
Output frequency f T\me|=
Set
frequency —
RV Constant
Acceleration < speei’
Timet
Echelle P11.06: 50.0—-200.0%
Echelle P11.07: 0.00-50.00Hz/s
Cette fonction sert a déterminer I'action de la sortie défaut
en cas de sous tension et d’acquittement de défaut
0x00-0x11
Comportement s
des bpornes de Umteg: ) .
P11.13 sortie de 0: Actif pour le défaut de Sous Tension 0x00 O
défaut 1: Inactif pour le défaut de Sous Tension

Dizaines :
0: Actif pendant 'acquittement du défaut
1: Inactif pendant I'acquittement du défaut

Variateur de fréquence HITACHI
Intervenant : A. HAMMA
Portable :0666978057

35




10.0 Spécificités des applications de levage

pendant I'arrét

F

Fonction Nom Description Défaut Modifiable
0: Démarrage Direct
1: Démarrage apres freinage DC
P01.00 gYPe de 2: D(:emarrage apr{es calage sur la vitesse 1 0 o
emarrage 3: Démarrage aprés calage sur la vitesse 2
Note: Cette fonction existe seulement pour les variateurs 24kW
Fréguence de |C’est la fréquence initiale a laquelle le variateur démarre.
PO1.01 dgpart pour le Vglr_ P01.02 (Temps d’attente avant démarrage direct) pour les 0.50Hz o
démarrage détails.
direct Echelle : 0.00-50.00Hz
Fréguence de Sortie
T O
F1 regleé par PO1.01
it T1 régle par PO1.02
T
Temps d’attente i
PO1.02 a\{ant Une, bonne fréquence de depart peut augmenter le couple pendant 0.0s o
démarrage le démarrage.
direct Pendant le temps d’attente, le variateur cale sa sortie a la fréquence
de départ puis démarre a partir de cette derniere, si la consigne de
fréquence est inférieure a la fréquence de départ, le variateur reste
en veille jusqu’a ce que la consigne de vitesse devienne supérieure
a la fréquence de départ.
La fréquence de départ n'est pas limitée par la limite basse de
fréguence.
Echelle : 0.0-50.0s
Courant pendant|Dés qu’un ordre de marche est donné, le variateur freine selon le
PO1.03 le Freinage DC cqurant réglé perjdant le temps rfegle, puis démarre. _ _ 0.0% o
avant Si le temps de démarrage reste a 0, le freinage DC est inactif.
démarrage Plus le courant de freinage est important, plus fort sera le freinage,
Temps de Le courant de freinage est exprimé en pourcentage du courant
freinage DC nominal.
Po1.04 | oM Echelle de P01.03 : 0.0-100.0% 0.00s ©
démarrage Echelle de P01.04 : 0.00-50.00s
Fréguence de |Lorsque cette fréquence est atteinte lors de la décélération, le
P01.09 |[freinage DC freinage DC commence. 0.00Hz O
pendant I‘arrét
Temps d’attente . e , .
avant freinage Le temps de démagnétisation (temps d’attente avant freinage DC
PO1.10 pe pendant pendant l'arrét): 0.00s O
Iarrét Avant d’appliquer le freinage DC le variateur attend que ce temps
soit passé afin d’éviter une surintensité durant les hautes vitesses.
Courant de Plus le courant de freinage est important, plus fort sera le freinage,
P01.11 [freinage DC Le courant de freinage est exprimé en pourcentage du courant 0.0% O
pendant I'arrét nominal.
Des qu'un ordre d’arrét est donné, aprés le temps d’attente, le
variateur freine selon le courant réglé pendant le temps réglé, Sile
temps de démarrage reste a 0, le freinage DC est inactif.
)
]
I
I
Temps de ' P01.09
. )
po1.12 |freinage DC ; Timet|  0.00s 0
I
T

i Poceleratioh  Gonstantspeed || FITET B
' \ T T * T *y e
P&.Z:S L13_14 P01.04 Deceleration  pnq 10 pu1_1h

In_running :

Echelle P01.09 : 0.00Hz—P00.03 (F. Max. Sortie)
Echelle de P01.10 : 0.00-30.00s

Echelle de P01.11 : 0.0-100.0%

Echelle de P01.12 : 0.0-50.0s
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11.0 Freinage sur résistance externe

Fonction Nom Description Défaut Modifiable
. 0: Inactif
P08.37 |Freinage Externe | " » ‘¢ 1 O
. I \ . . ) . 230V ->
Seuil d’activation |Régle le niveau de tension sur le BUSS DC pour activer le freinage. Le 380.0V:
P08.38 |du freinage niveau s’ajuste en fonction de la tension d’alimentation du variateur : O
externe Echelle: 200.0-2000.0V ‘;88\6\-7_

La résistance de freinage se branche entre les bornes (+) et (PB)

12.0 Sonde de température type PTC

Le variateur en standard ne possede pas d’entrée permettant de gérer une thermistance.
Pour cela il faut utiliser 'option S1-PTC

Cette carte additionnelle S1-PTC permet de connecter une thermistance de type PTC entre
les bornes +24V-PW-COM.

Le céble bleu doit étre connecté a une entrée digitale libre dont la fonction devra étre défaut
externe "Fault external EF" et configure sur la polarité NF "normally closed contact".

Ci dessous un exemple en utilisant la borne S4:

P05.04=09: Entrée S4=Défaut externe

P05.08=08: Entrée S4=NF, les autres entrées restent toutes NO

La sonde PTC sera connectée sur le bornier vert entre les bornes T1 et T2 sans polarité.
Tension de mesure max 5,5VDC

Déclenchement >4,2kOhm

Acquittement <1,6kOhm

Diametre de cable max pour le branchement de la PTC: 1mm2

Longueur de cable max 25m

13.0 Multi-vitesses

Fonction |[Nom Description Défaut |Modifiable

P10.02 Multi-vitesse 0 |Les réglages des vitesses 0 415 sont -100.0-100.0%, 0.0% @)
Temps de 100%=Fréquence de Sortie Max.P00.03.

P10.03 Q@g‘ffn Les réglages des temps de fonctionnement des vitesses O™ 0.0s(min) ©

— —15™ sont 0.0-6553.5s (min), l‘unité de temps est

P10.04 Multi-vitesse 1 |déterminée en P10.37. 0.0% O
Temps de

P10.05 |marche en 0.0s(min) O
vitesse 1

P10.06 Multi-vitesse 2 0.0% O
Temps de 0.0s(min) O

P10.07 |marche en
vitesse 2

P10.08  |Multi-vitesse 3 0.0% O

P10.09 |1EMPs de 0.0s(min) 0O
marche en
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Fonction |Nom Description Défaut |Modifiable
vitesse 3 Deceleration time pqp.28
(two secfions)
P10.10 Multi-vitesse 4 0.0% O
Temps de
P10.11  |marche en VA N 1 0.0s(min) O
vitesse 4 i i Acceleratio_nliime ) ! i i
P10.12  |Multi-vitesse 5 ! | (wosectiots) TN s | i I 0.0% O
| 1 I . | \ I |
Temps de o ! : i ! |
P10.13 |marche en O | | L | | 0.0s(min) O
vitesse 5 (P10031 . P10.05 ! P1007 ! i P1031 ! P10.33 !
P10.14 Multi-vitesse 6 0.0% O
T d L’appel des différentes vitesses se fait par P00.01.
P10.15 emp;]s e Il'y a 16 vitesses utilisables, sélectionnables par une 0.0s(mi o
) ”?tarc e6en combinaison binaire sur les entrées 1-4 (dont les fonctions 0s(min)
vitesse sont programmables en P05.01-P05.06, correspondantes
P10.16  |Multi-vitesse 7 |aux vitesses 0 a 15). 0.0% @)
Temps de
P10.17 |marche en 4 Cutput b el 0.0s(min) O
vitesse 7 [z]
P10.18 Multi-vitesse 8 0.0% O
Temps de
P10.19 |marche en 0.0s(min) O
vitesse 8
P10.20 Multi-vitesse 9 0.0% O
Temps de terminal 1
P10.21 marche en 0.0s(min) O
vitesse 9 terminal 2
P10.22  |Multi-vitesse 10|  tarminal 3 0.0% O
Temps de .
P10.23  |marche en terminal 4 0.0s(min) @)
vitesse 10
Siles bornes 1, 2, 3 et 4 sont Inactives, l'origine de la
consigne de vitesse est réglée via P00.06 ou P00.07.
Si 'une des bornes 1, 2, 3 et 4 devient active la
. consigne de vitesse par les multi-vitesses devient
P10.24 Multi-vitesse 12 prioritaire, sur le clavier, les entrées analogiques, 0.0% O
entrée Train Impulsions, PID et communication.
Les différentes combinaisons possibles sur les entrées 1 a
4 sont indiquées ci-dessous :
Temps de Borne 1 | OFF |[ON |OFF |ON |OFF |[ON |OFF |ON
P10.25 |marcheen  |gome 2/OFF |OFF [ON |ON |OFF |OFF [ON |oN | 0.0s(min) O
vitesse 12
. Borne 3|OFF |OFF |OFF |OFF|ON |ON |ON |ON
P10.26 Multi-vitesse 13 0.0% O
Borne 4 |OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |OFF
Temps de Vitesse (0 1 2 3 4 5 6 7
P10.27  |marcheen  Igome 1|0FF |ON |OFF |ON [OFF |ON |OFF |oN | 0.0s(min) o
vitesse 13
Borne 2 |OFF |OFF [ON |ON |OFF |OFF |[ON |ON
P10.28  |Multi-vitesse 14 |Borne 3|OFF |OFF |OFF |OFF/ON |ON |ON |ON 0.0% O
Temps de
P10.29 |marche en Borne4/ON |ON |ON |ON |[ON |ON [ON |ON | 0.0s(min) O
vitesse 14 lvitesse 8 |9 |10 11 12 13 |14 |15
P10.30 Multi-vitesse 15 0.0%
Temps de
P10.31 marche en 0.0s(min)
vitesse 15
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Fonction |Nom Description Défaut |Modifiable
P10.32 Multi-vitesse 16 0.0%
Temps de
P10.33 marche en 0.0s(min)
vitesse 16
Unité de 0: s; Temps de marche exprimé en secondes;
P10.37 |Temps 0 @)
Multi-vitesses |1: min; Temps de marche exprimé en minutes;
14.0 Arrét Urgence
Fonction Nom Description Défaut Modifiable
0.0-60.0s
Temps
po1.26 |d€celeration 2.0s o)
en cas d’arrét
d’urgence
0: Alarme STO verrouillée
Ce qui veut dire que le défaut STO doit étre acquitté
manuellement aprés retour de I'état normal.
1: Alarme STO déverrouillée
Ce qui veut dire que le défaut STO s’acquitte
automatiquement apres retour de I'état normal.
P08.52 |STO lock Attention :Cette fonction permet I'acquittement automatique du 0 O
code défaut STO, fonction, “40: Safe torque off (STO)".
Qui apparait lorsque les 2 entrées H1 et H2 sont désactivées
en méme temps
Les autres défauts, 41: STL1 (H1 disparait seul) , 42: STL2 (H2
disparait seul), et 43: STL3 (H1 et H2 disparaissent mais pas
en méme temps) ne peuvent pas étre acquittés
automatiquement méme si [P08.52] est réglé sur 1.
15.0 Contrble de couple
Fonction |Nom Description Défaut Modifiable
0: Contrdle de couple inactif
1: Via Clavier (P03.12)
2: Via All
Activation et 3: Via Al2
Sélection de la |4: Via Al3 (up to 2.2kW)
P03.11 |[source de 5: Via train d'impulsion sur HDI/HDIA 0 O
régulation de  |6: Via les entrées multi-couple
couple 7: Via le réseau Modbus
8 - 12: Reservé
Note:
Pour les choix 2 a 7, 100% correspond a 300% In moteur
Consigne de -300.0%—-300.0% (Courant nominal moteur)
P03.12 |Couple via 20.0% O
clavier
Filtre de temps |0.000-10.000s
P03.13 |de la consigne 0.010s O
de couple
Source de la 0: Clavier (P03.16)
limite de 1. All
P03.14 |fréquence 2: Al2 0 O
Haute en 3: Al3 (up to 2.2kW)

marche AVANT

4: Train d’impulsion sur HDI/HDIA

Variateur de fréquence HITACHI
Intervenant : A. HAMMA
Portable :0666978057

39




Fonction [Nom Description Défaut Modifiable
pendant la 5: Multi-vitesse
régulation de  |6: Modbus
couple 7 - 12: Reservé
Note: Source 1-6, 100% correspond a la Fréquence max
Source de la 0: Clavier (P03.17)
limite de 1: All
fréquence 2: Al2
Haute en 3: Al3 (up to 2.2kW)
P03.15 |marche 4: Train d’impulsion sur HDI/HDIA 0 O
ARRIERE 5: Multi-vitesse
pendant la 6: Modbus
régulation de |7 - 12: Reservé
couple Note: Source 1-6, 100% correspond a la Fréquence max
Réglage par le [Pour régler la limitation de fréquence.
clavier de la 100% corresponds a la Fréquence Max.
limite de P03.16 permet de régler la limite lorsque P03.14=1; P03.17
fréquence permet de régler la limite lorsque P03.15=1.
P03.16 |Haute en 50.00Hz O
marche AVANT
pendant la
régulation de
couple Echelle : 0.00Hz—P00.03 (Frég. Max. Sortie)
po3.17 |Fréq: Maxde 50.00Hz e
Sortie
0: Clavier (P03.20)
Source de 1. All
réglagedela |2: A2
limite Haute du [3: AI3 (jusqu’a 2.2kW)
P03.18 |couple pendant |4: Train d’impulsion sur HDI/HDIA 0 O
le 5: Modbus
fonctionnement |6 - 11: Reservé
moteur Note: Pour les choix 1 & 5, 100% correspond a 300% du
courant nominal du moteur
0: Clavier (P03.20)
1: All
Source de 2: Al2
réglage dela  [3: Al3 (jusqu’a 2.2kW)
P03.19 |limite Haute du |4: Train d’impulsion sur HDI/HDIA 0 O
couple de 5: Modbus
freinage 6 - 11: Reservé
Note: Pour les choix 1 a 5, 100% correspond a 300% du
courant nominal du moteur
Limite Haute de |Permet de régler la limite de couple.
couple en
P03.20 |fonctionnement 180.0% O
moteur via le
clavier
Limite Haute du
po3.21 |COUPle de 180.0% ¢

freinage via le
clavier

Echelle : 0.0-300.0% (Courant nominal moteur)
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16.0 Application PID

Intégrale (Ti)

Plus ce temps est court, Plus l'intensité de régulation est

Fonction [Nom Description Défaut Modifiable
Origine de 0: Clavier
P00.01 [I'Ordre de 1: Bornier (P01.18 pour régler type de front) 1 O
Marche 2: Communication
C’est la valeur maximale de fréquence autorisée en sortie.
Cette valeur ne peut pas étre supérieure a la fréquence de
Limite Haute de |sortie Maximale P00.03.
P00.04 |Fréquence Lorsque la consigne de fréquence est supérieure a la limite| 50.00Hz @)
autorisée Haute de fréquence le variateur ne dépassera pas la limite
Haute de Fréquence de sortie.
Echelle : P00.05-P00.03 (Frég. De Sortie Max)
C’est la valeur minimale de fréquence autorisée en sortie.
Limite Basse de|Lorsque la consigne de fréquence est inférieure a la limite
P00.05 |Fréquence Basse de fréquence, la fréquence de sortie restera bloquée a| 0.00Hz ©)
autorisée limite Basse de Fréquence de sortie.
Echelle : P00.05-P00.03 (Frég. De Sortie Max)
0: Par le Clavier
1: Via All (Potentiométre si <2.2kW)
2: Via Al2
o 3: Via Al3 (jusqu’a 2.2kW)
Sélectiondela | ., p ; . .
P00.06 |Consigne de 4: Via entrge par impulsion Haute Vitesse HDIA 2 o
Fréguence A 5 R_eserve_ .
6: Via multi-vitesse
7: Via Régulateur PID
8: Via Communication Modbus
9-15: Reservé
Lorsque la commande de fréquence (P00.06, P00.07) est
réglée sur 7, ou que (P04.27) est réglé sur 6, Le Régulateur
PID est activé.
0: Clavier (P09.01)
1: All
2: Al2
- 3: AI3 (jusqu’a 2.2kW)
Orlgl_ne de la 4: Entrée Train Impulsions HDI/HDIA
P09.00 |consigne par : g 0 O
PID 5: Multi-vitesse
6: Modbus
7 - 12: Reservé
La valeur de la consigne PID est une valeur relative, une
consigne de 100% correspond a 100% de la valeur du signal
de retour.
Le systeme fonctionne selon la valeur relative
(0-100.0%)
Valeur manuelle de la consigne du PID lorsque P09.00 = 0,
i i 0, > 0,
P09.01 Consigne PID une consigne de 100% correspond a 100% de la valeur du 0.0% o
par le clavier signal de retour.
Echelle : -100.0%—-100.0%
0: All
1: AI2
- 2: Al3 (jusqu’a 2.2kW)
O_ngme du 3: Entrée Train Impulsions HDI/HDIA
P09.02 |signal de retour |’ 0 @)
PID 4: Modbus
5-10: Reservé
Note: On ne peut pas choisir la méme source pour la
consigne et la valeur de retour du PID.
P09.03 |Sens PID 0: Sens Direct. 0 o
1: Sens inversé
Gain Il détermine l'intensité du PID.
P09.04 |Proportionnel PJusIIa_vaIeur ]Eie P est élevée, Plus l'intensité de la 1.80 o
(Kp) régulation est forte.
Echelle : 0.00-100.00
Temos Il détermine la vitesse du PID selon la déviation entre la
P09.05 P consigne et le signal de retour. 0.90s O
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Fonction [Nom Description Défaut Modifiable
importante.
Echelle : 0.00-10.00s
Il détermine l'intensité du PID selon le rapport de déviation
Derivative time entre le signal de retour et la consigne.
P09.06 (Td) Plus ce temps est long, Plus l'intensité de régulation est 0.00s O
importante.
Echelle : 0.00-10.00s
Plus le temps d’échantillonnage du signal de retour est long,
Temps Plus lente est la réponse du PID.
P09.07 |Echantillonnage 0.001s O
) Echelle : 0.001-10.000s
P09.08 Eéviation Limite|C’est la déviation Maximale autorisée. 0.0% o
u PID
Limite Haute de {100.0% correspond a la Fréquence Max. de sortie (P00.03)
P09.09 la sortie PID ou a la tension Max (P04.31) 100.0% ©
i Echelle de P09.09 : P09.10-100.0%
P09.10 gﬁgﬁigiﬁg‘* %€ Echelle de P09.10 - -100.0%-P09.09 0.0% O
Valeur de Lorsque la valeur de déviation n’est pas > a la valeur de
P09.11 détection du détection de signal de retour Hors ligne, pendant un temps > 0.0% o
’ signal de retour |P09.12, le variateur détecte une "Erreur de signal de retour )
Hors Ligne Hors Ligne du PID", et I'afficheur indique PIDE.
Output frequency
A t1=<T2, so the inverter
continues running
Temps de t2=P09.12
détection pour
P09.12 |indication de PO9.11 O, _ _PIDE 1.0s O
signal de retour L PN A T
Hors Ligne e —t »
il 2!
Gz, RunningZZZ] Eault output PIDE
Echelle de P09.11 : 0.0-100.0%
Echelle de P09.12 : 0.0-3600.0s
0x0000-0x1111
Unités:
0: Continuer le contréle intégral méme si la fréquence atteint
les limites Haut/Bas
1: Arréter le contrdle intégral apres que la fréquence a atteint
les limites Haut/Bas
Dizaines :
0: Méme direction que la consigne de fréquence
Mode de 1: Direction opposée a la consigne de fréquence Centaines:
P09.13 s 0: Limite basée sur la Fréquence Maximale 0x0001 O
contrdledu PID |;: . . . ,
1: Limite basée sur la Fréquence A
Milliers :
0: Fréquence A+B, Mise en mémoire tampon de
I'accélération /décélération de la consigne de fréquence A
inactif
1: Fréquence A+B, Mise en mémoire tampon de
I'accélération /décélération de la consigne de fréquence A
inactif, le rampes d’accélération et de décélération sont
déterminées par P08.04 (Temps d’accélération 4).
0.00-100.00
Gain Point de basculement Faible vitesse : 5.00Hz, Point de
P09.14 proportionnel a |basculement Haute vitesse : 10.00Hz (P09.04 = parametre 1.00 o

Faible Vitesse
(Kp)

de Haute vitesse), et le milieu est I'interpolation linéaire entre
ces 2 valeurs
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Fonction [Nom Description Défaut Modifiable
Rampes 0.0-1000.0s
pog.15 |Acceleration/ 0.0s o)
décélération du
PID
Temps de 0.000-10.000s
P09.16 |filtrage de la 0.000s O
sortie PID
Détermine I'action a effectuer lorsque la fréquence de sortie
Action a est < a la limite basse P00.05.
effectuer sila |0: Fonctionner a la limite basse de Fréquence P00.05
fréquence et 1: Stop
P01.19 |inférieure ala |2: Mise en veille 0 ©)
limite basse (la |Lorsque la fréquence est inférieure a la limite basse, le
limite doit étre |variateur s’arréte en roue libre; lorsque la fréquence devient
supérieur a 0) |supérieure a la limite basse pendant la durée réglée en
P01.20 le variateur redémarre.
Ce parametre sert a déterminer quand le variateur doit se
réveiller. Lorsque la fréquence de sortie est inférieure a la
limite basse, le variateur s’arréte en roue libre ; lorsque la
fréquence devient supérieure a la limite basse pendant la
durée réglée en P01.20 le variateur redémarre
Consigne de fréquence: -
Frégquence de sortie - ——
M
Fréquence f t1 = P01.20, le variateur est & larrat
1142 =P01.20, le varisteur démame
L, . 10=P01.34, délai de mise en veille
Reve" du [ ettt
P01.20 |variateur (apres P i 0.0s @)
mise en veille) i H
AV
D i 1
'r"!'"i'x':‘—"/
Limite oz 4 1 i R
Freg T 10 R 1 2 -j‘ . -
' Temps t
Marche Roue Weille Marche
liore
Echelle : 0.0-3600.0s (lorsque P.01.19 = 2)
Temps d’attente|Régle le temps avant le réveil du variateur apres mise en
avant veille lorsqu’un ordre de marche est donné. Le frein sera
P01.23 |redémarrage [relaché et le variateur redémarrera apres la durée réglée en 0.0s O
aprés mise en |P01.23.
veille Echelle : 0.0-600.0s
Délai avant 0.0-3600.0s
P08.21 - . Temps d’attente avant d’entrer en mode veille, actif 2.0s @)
mise en veille _
seulement lorsque P0.19 = 2.
. Affiche la valeur de la consigne PID o
P17.23 |Consigne PID Echelle: -100.0-100.0% 0.0% o
Signal de retour |Affiche la valeur du signal de retour PID 0
P17.24 1p1p Echelle: -100.0-100.0% 0.0% o
P17.38 |Sortie PID -100.0%-100.0% 0.00% Y
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17.0 Multi Vitesses

Le menu de parametre P10 est dédié aux multi vitesses.

Exemple : 3 contacts cablés entre la borne +24V les bornes d’entrée S2, S3, S4 viennent
sélectionner 3 vitesses différentes de 5Hz, 10Hz, 15Hz. Le contact de marche sera donné
entre la borne +24V et la borne d’entrée S1.

Si 2 multi-vitesses sont appelées en méme temps, le variateur s’arréte.

Programmation :

P00.01= 1 Ordre de marche par le bornier sur la borne S1
P00.06= 6 Consigne de vitesse donnée par les multi-vitesses
P05.02= 16 Fonction de la borne S2 (Entrée Multi-Vitesse 1)
P05.02= 17 Fonction de la borne S3 (Entrée Multi-Vitesse 2)
P05.02= 18 Fonction de la borne S4 (Entrée Multi-Vitesse 3)
P10.04= 10% de la vitesse max P00.03 soit 5Hz (multi-vitesse 1)
P10.06= 20% soit 10Hz (multi-vitesse 2)

P10.10= 30% soit 15Hz (multi-vitesse 4)

S1 |OFF| ON | OFF |ON |OFF| ON |OFF| ON
S2 |OFF|OFF| ON |ON |[OFF|/OFF|ON|ON
S3 |OFF|OFF| OFF |OFF|ON|ON [ON | ON
S4 |OFF|OFF| OFF |OFF|OFF|OFF|OFF|OFF
step| O 1 2 | 4195|186 |7
S1 |OFF| ON | OFF |ON |[OFF| ON |[OFF| ON
S2 |OFF|OFF| ON |ON |[OFF|OFF|ON | ON
S3 |OFF|OFF| OFF |JOFF|ON|ON |ON |[ON
S4 |[ON|(ON| ON |ON|ON|ON|ON|ON
step| 8 9 10 | 111213 |14 | 15
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Liste des codes erreurs

oVl

Sur tension pendant
I'accélération

ov2

Sur tension pendant
la décélération

ov3

Sur tension pendant
la vitesse constante

Probléme intempestif sur la
tension d’entrée;

Grosse énergie de retour
pendant la décélération;
Absence ou probleme de
résistance de freinage;
Freinage dynamique inactif

Vérifier la tension du réseau;
Augmenter le temps de
décélération;

Le moteur démarre peut étre alors
qu’il tourne déja;

Installer une resistance de
freinage;

OC1

Sur Intensité
pendant
'accélération

0ocCc2

Sur Intensité
pendant la
décélération

oC3

Sur Intensité
pendant la vitesse
constante

Temps d’accélération trop
court;

Tension reseau trop faible;
Variateur sous dimensionné;
Variation non pévue de la
charge en sortie;

Court circuit & la terre ou perte
de phase en sortie;

Fortes sources d’interférences
en sortie;

La protection contre les
surtension de décrochage
n’est pas active

Augmenter le temps
d’accélération/décélération.
Vérifier la puissance en entrée;
Installer un variateur d’'une
capacité plus importante;

Vérifier si le moteur n’est pas en
court circuit (Court circuit a la terre
ou entre phases) ou si la rotation
n’est pas douce;

Vérifier I'état des cables et les
tester;

Vérifier qu’il n’y ait pas de fortes
interférences autour du variateur;

uv

Sous Tension du
BUSS DC

La protection contre les
surtension de décrochage
n’est pas active

Vérifier la tension d’entrée.

OoL1

Surcharge Moteur

Tension réseau trop faible;
Courant nominal moteur
incorrect;

Le moteur décroche ou la
charge saute violemment

Vérifier la tension réseau;
Re-régler le courant nominal du
moteur;

Vérifier la charge et ajuster le
boost de couple.

OoL2

Surcharge Variateur

Temps d’accélération trop
court;

Le moteur est redémarré alors
qu'’il tourne encore

La tension réseau est trop
faible;

La charge est trop importante;
La puissance est trop faible;

Augmenter le temps d’accélération;
Eviter de redémarrer apres l'arrét;
Vérifier la tension d’entrée;
Installer un variateur d’'une
capacité plus importante;
Sélectionner le moteur correct.

SPI

Perte de phase en
Entrée

Phase loss or fluctuations
violentes sur R, S et T input

Vérifier la puissance d’entrée;
Vérifier le cablage de I'installation

SPO

Perte de phase en
Sortie

Perte de phase sur U, V,W
(ou les 3 phases de sortie sont
asymeétriques)

Vérifier le cablage en sortie;
Vérifier I'état du moteur et des
cables

OH1

Surtempérature du
pont de diodes

OH2

Surtempérature du
module IGBT

Le conduit d’air est bloqué ou
le ventilateur est endommagé;
La température ambiante est
trop haute;

Le variateur a fonctionné en
surcharge trop longtemps

Nettoyer le conduit d’air et
remplacer le ventilateur de
refroidissement si besoin ;
Faire diminuer la température
ambiante.

EF

Défaut externe

Entrée de défaut externe
activée

Vérifier la source du défaut externe

CE

Défaut
communication
RS485 Modbus

Réglage de la vitesse de
communication incorrect;
Défaut sur la ligne; Erreur
d’adressage;

La Communication souffre de
fortes interférences

Régler la bonne vitesse;

Vérifier le cablage de l'interface de
communication;

Régler la bonne adresse de
'esclave;

Refaire le cablage en améliorant la
protection contre les interférences

ItE

Défaut de détection
de courant

Mauvais contact sur le
connecteur de la carte de
commande;

Composants de lecture
endommageés;

Défaut du circuit
d’amplification

Vérifier le connecteur et le re-
brancher;

Remplacer les composant de
mesure a effet hall;

Remplacer la carte de puissance

tE

Défaut lors de
I’Auto-tuning du
moteur

La puissance du variateur et
celle du moteur ne
correspondent pas, ce défaut
apparaitra si le variateur est
supérieur au moteur de 5
clases;

Les paramétres du moteur ne
sont pas réglés correctement;
Les paramétres mesurés
pendant I'’Autotuning différent
trop des parameétres standard;

Changer de modeéle de variateur or
choisir le mode de contéle V/F;
Régler le bon type de moteur et les
données de la plaque signalétique;
Découpler la charge et refaire
I'autotuning;

Vérifier le cablage du moteur et le
parameétrage;

Vérifier que la limite de fréquence
haute est bien >2/3 de la
fréquence nominale
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Le délai imparti pour
'autotuning est dépassé
EEP Défaut EEPROM Une erreur de lecture/écriture  |Presser STOP/RST pour acquitter;
des parametres de contrdle Remplacer la carte de contrble
s’est produite;
L’EEPROM est endommagée
PIDE |Signal de retour PID|Le signal de retour du PID est |Vérifier le cablage et le
Hors Ligne absent parametrage de la source de signal
de retour PID;
bCE Défaut de 'unité de |Défaut du circuit de freinage | Vérifier 'unité de freinage externe
freinage ou résistance endommagée; |remplacer la résistance de
La valeur ohmique de la freinage;
résistance de freinage externe |Augmenter la valeur ohmique de la
est trop faible résistance de freinage
END |Temps de Le temps de fonctionnement |Demander 'aide d’un superviseur,
fonctionnement autorisé est dépassé. ajuster la valeur du temps de
atteint fonctionnement autorisé
OoL3 Défaut de surcharge|Le seuil de pré-alarme pour Vérifier la charge et le seuil de pré-
éléctronique surcharge est atteint alarme pour surcharge
PCE |Erreur de Le céable de connexion du Vérifier I'état de la connexion du
communication clavier et mal connecté ou cable du clavier;
avec le clavier déconnecté ou trop long et Vérifier I'absence d’'interférences
souffre des fortes autour du variateur;
interférences; Remplacer la partie matérielle par
Probléme dans le circuit du un service de maintenance
clavier et la partie spécialisée
communication de la carte de
commande
UPE |Erreur de Le céble de connexion du Vérifier I'état de la connexion du
téléchargement des |clavier et mal connecté ou cable du clavier;
parametres trop long et souffre des fortes |Vérifier 'absence d'interférences
interférences; autour du variateur;
Probléme dans le circuit du Remplacer la partie matérielle par
clavier et la partie un service de maintenance
communication de la carte de |spécialisée
commande
DNE |Erreur de Le céble de connexion du Vérifier I'état de la connexion du
sauvegarde des clavier et mal connecté ou cable du clavier;
parameétres déconnecté; Vérifier 'absence d’interférences
Le cable de connexion du autour du variateur;
clavier est trop long et souffre |Remplacer la partie matérielle par
des fortes interférences; un service de maintenance
Erreur de sauvegarde des spécialisée
données du clavier Re-sauvegarder les données dans
le clavier
ETH1 |Défaut de court La sortie du variateur est en Vérifier le cablage du moteur ;
circuit a la terre 1 court circuit a la terre; Remplacer les composants de
Le circuit de détection de mesure a effet hall;
courant est défaillant; Remplacer la carte de puissance;
Le réglage de la puissance du |Réinitialiser les parametres moteur
moteur est trop éloignée de la
puissance du variateur
ETH2 |Défaut de court La sortie du variateur est en | Vérifier le cablage du moteur ;
circuitalaterre 2 |court circuit a la terre; Remplacer les composants de
Le circuit de détection de mesure a effet hall;
courant est défaillant; Remplacer la carte de puissance;
Le réglage de la puissance du [Réinitialiser les paramétres moteur
moteur est trop éloignée de la
puissance du variateur
LL Défaut de sous Le seuil de pré-alarme pour Vérifier la charge et le réglage du
charge électronique [surcharge a été atteint seuil de pré-alarme
STO |Défaut de sécurité |La fonction de coupure de /
couple de sécurité (STO) a été
activée par un élément externe
STL1 |Un probléme est Le cablage de I'entrée STO est|Vérifier le cablage correct de
apparu dans le incorrect; I'entrée STO;
canal de circuit de |Défaut sur le contact externe | Vérifier le bon état du contact
sécurité H1 STO; d’activation STO;
Défaut matériel sur le canal de [Remplacer la carte de commande
circuit de sécurité de H1
STL2 |Un probléme est Le cablage de I'entrée STO est|Vérifier le cablage correct de
apparu dans le incorrect; I'entrée STO;
canal de circuit de |Défaut sur le contact externe | Vérifier le bon état du contact
sécurité H1 STO; d’activation STO;
Défaut matériel sur le canal de [Remplacer la carte de commande
circuit de sécurité de H2
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STL3

Un probléme est
apparu dans le
canal de circuit de
sécurité H1 et H2

Défaut matériel apparu sur le
circuit de sécurité STO

Remplacer la carte de commande

CrCE

Défaut de
vérification du Code
de sécurité FLASH
CRC

La carte de commande est en
défaut

Remplacer la carte de commande

Autres Etats

Code Affiché Type d’Etat Causes possible Solution
Défaut La tension d’alimentation est \Vérifier le réseau
PoFF d’alimentation  [absente ou la tension sur le d’alimentation
BUSS DC est trop faible
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18.0 Connexion Au PC et logiciel de programmation S1DriveManager

Le PC utilise les communication MODBUS RS485 pour communiquer avec le variateur.

Si les parametres de communication réglés par défaut sur le variateur ne sont pas modifiés,
afin de communiquer avec le variateur, il faut configurer le port COM dédié a la
communication RS485 du PC comme suit :

Vitesse : 19200bps

Bit de données : 8

Bit de Stop : 1

Parité : Paire

Si les paramétres de communication doivent étre modifiés sur le variateur les paramétres du
groupe P14 régissent la communication RS485

Fonction [Nom Description Défaut Modifiable
Echelle: 1-247
Lorsque que le maitre envoie des trames vers I'adresse esclave 0, le message
P14.00 Addresse de la |sera accepté par tous les esclaves sur le réseau, mais aucun esclave ne 1 o
' station répondra.
L’adresse de la station est unique sur le réseau.
Note: L’adresse de I’esclave ne peut pas étre0.
Régle la Vitesse de transmission des données entre le maitre et le variateur
esclave
0: 1200BPS
1: 2400BPS
2: 4800BPS
) 3: 9600BPS
P14.01 Xé‘;srsﬁn‘fgaﬁon 4: 19200BPS 4 o
5: 38400BPS
6: 57600BPS
7: 115200BPS
Note: La Vitesse de transmission doit étre la méme entre le maitre et
I’esclave; sinon, la communication ne peut pas s’établir. Plus le nombre
de bauds est haut plus rapide sera la vitesse communication.
La parité doit étre la méme pour le maitre et I'esclave.
0: Pas de parité (N, 8, 1) pour RTU
1: Parité paire (E, 8, 1) pour RTU
P14.02 Parité 2: Parité impaire (O, 8, 1) pour RTU 1 O
3: Pas de parité (N, 8, 2) pour RTU
4: Parité Paire (E, 8, 2) pour RTU
5: Parité impaire (O, 8, 2) pour RTU
Délai de 0-200ms X . .
P14.03 réponse Intervalle de temps entre le moment ou les données sont recues par le variateur 5 @]
et le moment ou les données sont renvoyées au maitre.
0.0 (inactif) —60.0s
Expiration du C_e paramétre est inactif s'il est réglé sur O.Q; )
P14.04 délai d'attente Si l'intervalle de temps entre la communication actuelle et la prochaine 0.0s O
communication > au délai d’attente, le défaut "Défaut communication 485" (CE).
En fonctionnement normal, le réglage est a 0.0.
0: Mise en défaut et arrét en roue libre
Action encas |1: Pas de défaut et la marche ne s’arréte pas.
P14.05 d’erreur de 2: Pas de défaut et arrét selon le mode d’arrét réglé (en cas de contrle par la 0 O
communication |communication)
3: Pas de défaut et arrét selon le mode d’arrét réglé (tous modes de contréle)
0x00-0x11
Unités:
Autorisations  |0: L’opération d’écriture demande une réponse
P14.06 pendant la 1: L'opération d’écriture ne demande pas de réponse 0x00 O
communication |Dizaines:
0: Le mot de passe de protection est actif
1: Le mot de passe de protection est inactif
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Coté Cablage voici un exemple

CoOté PC les modifications se font dans le gestionnaire de périphériques

;.".7 Gestionn

aire de périphériques

i Contrdleurs audio, vidéo et jeu
i Contréleurs de bus USB
S Contréleurs de stockage
I ControlVault Device
iy Entrées et sorties audio
A Files d'attente a I'impression :
M Fournisseur d'impression WSD
i Gestionnaires de connecteurs USB
=l Imprimantes
{ Interfaces Homme-machine
- Lecteurs de disque
i Microprogramme
[E3 Moniteurs
E Ordinateur
| Périphériques biométriques
07 périphériques de sécurité %
{1 périphérigues de technologie mémoire
B Périphériques logiciels
§3 Périphériques systéme
~ i Ports (COM et LPT)
a Périphérique série USB (COM3)
a Périphérique série USB (COM4)
i USB Serial Port (COM5)
n Processeurs
a Souris et autres périphériques de pointage
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Propriétés de : USB Serial Port (COM5) pe

Général Paramétresdu port Piote Détails Evénements

N

Bits par seconde: 19200 e
Bits de données: 8 .
Parité:  Pair v

Bits d'amét: 1 .

Controle de flux:  Aucun >

Avance... Parameétres par défaut

oK Annuler

Une fois les parameétre de communication réglés on peut ouvrir le logiciel de
programmation SiDriveManager ,ouvrir le panneau de configuration, vérifier les
parametres de communication, renseigner le type de variateur connecté puis enfin se
connecter au variateur.

s B = o o

Funcode Oscilloscope | Control panel Configuration  History  Settings.

Project pane Cantrol panel & * | Status paramaters
[=] - Communication type Communication settings & Running  Self-leaming Read Wiite Current Followed
& S1{up to 2.2kW)-v1.02-1(4
[Wame ]
) [ Funcode [Index | Vall

P00 Group Basi [ et |suupm 2.2KW) V1021 | Connect ‘ T — ] (] PT  owerter state 3
P01 Group Star] —
P02 Group Mot | P17... Set frequency o
PO3 G Vecty
POleup\l,’F ‘Communication type |(CIM 3 _l P17 | Qutput fraquency 0.0d
roup
Ramps reference
PO5 Group Inpu ] P17 0.
= frequency
ATz Slave address | 1 | Port | COMS | retresn
FO7 Group Hun| taue address | " | e "] P17.. Output voktage o
P08 Group Enh
D | P17... Qutput curent 0.0
P03 Group PID Baud rate |19200 V‘ Paritybit |Even parity (¥
P10 Group Aut (] P17... Motar speed 0
P11 Group Prot B
Data bit 8 ~ Stop bit |1 v
P12 Group Para| "] P17... Torque current 00
P13 Group Con
P14 Group Serl ] P17... Excitation current 0.0
P28 Group AA]
1" Frequently modified
Change Histary

Clmr. o 0.0

' Monitor funcades

Compare defaults Estimated mator

| P17.. 0.00
1. Drive faults — ==
[ Status "] P17... DC bus voltage 325,
Funcode diagram g 0
Digital input terminal
O ez B0 o
= Digital output
P17,
| PL7 arminal state K

_| P17... Digital adjustment  0.0C
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Une fois connecté vous pouvez jouer

- Oscilloscope  Control panel  Configuration  History

®

o
Settings

Project pane

=) & s1v to 2.26W)-v1.02-20220)
=] & s1(up to 2.2kW)-v1.02-1(4
] [ Funcode

| P01 Group St
| P02 Group Mot
PO3 Group Vect
FO4 Group WF
POS Group Inpu
FOG Group Outd]
FO7 Group Hun|
PO Group Enh
P09 Group PID
P10 Group Autol
P11 Group Prot
P12 Group Paral
| P13 Group Con
| P14 Group Serid
. P28 Group AlAd
*® F:quznl\vmudmed
# Change History
4 Monitor funcades
1] compare defaults
A Drive faults
[ Status

_ funcode disgram

Funcode

-

Import  Export  Print  Refresh cumrent group  Refresh all group  Search  Compare

Status.

] PoD.03
[ Pon.0s
[ | PoD.OS
] poo.0s
[ | PoD.07
] roo.08
] PoD.09
] PoD.10
[ ] PopDa1
] poo.az
] PoD.13
] PoD.34
[ ] PoDAaS
] o6

] Po0.A7

" -

[ Drive faults

B g
Ly
J md write
LJ .Rmd waite:
J md write
J lﬂmd write

-~ ; Read and write
“ anpime
Read and waite
& onpime

Read and write
anytime

Read and write
@

£, No write during

* running

[ Read and urte
anytime

o4

esd and
I kil
v

£, Nowrite during
® running

e

iy

[ Monitor funcodes [ P00 Group Basic Function £

Max. output

vty 50.00
::qp:i:l of running .

"m;qw‘-;:‘-:t of running |
::r;“‘m“::‘.m” 7: Sat via PID control
8 frequency 5: Set via aatumatic

command selection  multi-step speed co...

Reference object of B 0: Max. output

frequency command  frequency

Combination mode of

seting source :

Set frequency via
50.00

keypad

Acceleration time 1 10.0

Deceleration time 1 10.0

0: Run in default

Running direction - o

Corrler frequency

satting !

Motor parameter )

ey 0: No operation

R fanction 1: Valid during the
et whole process

Inverter type 0:ND

@

POO.04
PO0.05
0.00

o

0.00
0.0

00

-
Funcode copy

630.00

POD.03

POD.D4

POD.03

3600.0

3600.0

150

50.00

50.00

0.00

50.00

Depend on model

Depend on madel

o

Depend on model

o

khHz

8 X | Status parameters

1 PT  inwerter state

| P17.. Set frequency

] P17... Output frequency

Ramps reference
] P17
o frequency

] P17... Output volt

| P17.. Output cuent
] P17... Wotor speed

|| P17.. Torque cumrent
T P17... Excitation current
] P17.. Motor power

"] P17... Output torque

Estimated mator
frequency

"] P17.. DC bus voltage
Digital input terminal
] P17 ate
Digital output
U P27 rorminal state
(| P17... Digital adjustment

we reference

0.0

0.0

0.0

0.0

0.0

0

Variateur de fréquence HITACHI
Intervenant : A. HAMMA
Portable :0666978057

51




19.0 Communication Modbus RS485

Pour utiliser la communication MODBUS RTU RS485 pour donner 'ordre de marche et une
consigne de fréguence au variateur il faut modifier les paramétres suivants :

P00.01=2 (Ordre de marche donnée MODBUS RTU)
P00.06=8 (Consigne de vitesse donnée par MODBUS RTU)
Donner un ordre de marche par MODBUS RTU

Ecrire dans le registre 2000h la valeur 1h (code fonction 03)

SETTINGS |RTU COMS5 : 19200,8 Even,One ‘ | DISCONNECTION CONNECTION ‘

Slave n® ‘ Reglzter‘ 2000 h H Lenght ‘ 01h H Type 3 Holding registe ~ ‘ Mode HEXADECIMAL |~

READING ESoing e | SPY MODE ERASE
2o
- A
WRITING
O Bits
O 1514 13 12 1110 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
OJoO00o00osMO00000on
STOP CYCLE
O
SRS I Byte 3 || Byte 2 “ Byte 1 “ Byte 0 I ‘ Options ‘
O
16 bits word v O
O
O
OK Cancel

Donner une consigne de vitesse par MODBUS RTU

Ecrire dans le registre 2001h la valeur 1388h=5000dec=50Hz (code fonction 03)

SETTINGS |RTU COMS : 192003 Even,One H DISCONNECTION CONNECTION |
Sla\‘en“ F‘,eguster| Lenght | Type 3 Holding registe ~ | Mode | HEXADECIMAL |~
READING e Valus SPY MODE ERASE
0
S
WRITING
O Bits
O 1514 131211 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
MOOOMOOOOOOMOOMM
STOP CYCLE
O
Swap words [Byted | Bye2 | Byte1 | Bye0 | [ Options |
O [ Bnay | [00000000]00000000] 10001000 [o0010011
-
16 bits word v O
= -
[2maros | - -
OK Cancel
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Donner un ordre d’arrét par MODBUS RTU

Ecrire dans le registre 2000h la valeur 5h (code fonction 03)

SETTINGS |RTU | COM5: 19200,8,Even,One H DISCONNECTION CONNECTION

Slave n® ‘ Register | Lenght | Type 3 Holding registe ~

Mode HEXADECIMAL |~

READING | Regz";;:'"' Ii“'a;"e SPYMODE || ERASE
WRITING
O Bits
| 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
OdoooodOMOOOOOOoOng
STOP CYCLE
) 28 27 26 25 24 i 7 1€
[l
Swap words [Bye3 | Bye2 | Bytet | Byte0 | [ Options
.D [ Bnay | [00000000]00000000] 00000101 ] 00000000] -
[+ [ 1]
O
O
OK Cancel
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HITACHI P

PID mode "pompe au repos" avec

Régulation PID avec arrét automatique de la pompe si pas de

demande & redémarrage automatique si demande

sur variateur HITACHI S1<2.2kW

Application de la réqulation d’'une pompe avec mise
en veille /Réveill automatique

Un contact marche en facade de coffret, assure le démarrage de la pompe via I'entrée S1.
Le capteur fourni un signal 4-20mA correspondant a une échelle de 0-10 bars.

La consigne fixe et sera de 5 bars.

P00.18= 1 (Remise aux parametres usine)

Entrer les données moteur (P02.01 a P02.05, P00.00 et P00.17)

P00.15= 1 (Auto-tuning) puis donner un ordre de marche pour lancer I'’Auto-Tuning
P00.06= 7 (PID)

P00.01= 00 Origine de 'ordre de marche par le bornier (Borne S1)
P00.11= Tps Accélération

P00.12= Tps Décélération

P09.03= 00 Activation PID en sens direct

P09.00= 00 Choix d’'une Consigne PID au clavier par P09.01.
P09.09= 100% de P00.03 Vitesse Max de la pompe en mode PID
P09.10= 40% de P00.03 Vitesse Min de la pompe en mode PID
P09.01= 50% (Consigne 5 bars)

P09.02= 01 (Entrée Analogique Ai2). Choix de 'origine du capteur de retour de la mesure.
Format Original de Ai2 et 0-10V,

Pour passer Ai2 en 4-20mA il faut Basculer le switch Ai2 sur | et régler :

P05.29=0V P05.32=0% P05.35=10V
P05.30=0% P05.33=5V P05.36=100%
P05.31=2V P05.34=37,5%

Variateur de fréquence HITACHI
Intervenant : A. HAMMA
Portable :0666978057

54



Lecture de la consigne du PID en P17.23
Lecture de la valeur de retour du PID dans le paramétre P17.24

Veille du PID : Sila pompe fonctionne a la vitesse minimum de 20Hz pendant 10s la pompe
se met en veille

P01.19=02. Si la fréquence de sortie devient<P00.05 pendant un temps >P08.21 la pompe
s’arréte et le variateur se met en veille.

P00.05= 20,1Hz.(=P09.10 + 0,1Hz) Fréquence de sortie en dessous de laquelle la pompe se
met en veille. Si on met la méme valeur que P09.10, il n’y aura pas de mise en veille.

P08.21=2s.Temporisation avant mise en veille de la pompe a partir de moment ou la
fréquence de sortie devient< P00.05.

Réveil du PID :

P01.20= 5s.Temporisation avant réveil de la pompe qui débute lorsque la valeur du capteur
de retour devient < Consigne

Les gains P, | et D sont réglables en P09.04, P09.05, P09.06
Le temps d’échantillonnage du capteur de retour est réglable en P09.07

La déviation maximale admissible pour le PID est réglable en P09.08

Ordre de Marche

Schéma de cablage pour notre exemple :

S1 | +24v

H24V| Ai2

— | \

Attention : Pour les capteurs 2 fils il sera surement nécessaire de relier le commun de
I'alimentation 24Vdc au commun de I'entrée analogique en faisant un pont entre GND et
COM.

Capteur 2 fils

\HITACH! - |

S1 <
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HITACHI P

PID mode "pompe au repos" avec

Régulation PID avec arrét automatique de la pompe si pas de

demande & redémarrage automatique si demande

sur variateur HITACHI S1>4kW

Application de la réqulation d’'une pompe avec mise
en veille /Réveill automatique

Un contact marche en facade de coffret, assure le démarrage de la pompe via I'entrée S1.
Le capteur fourni un signal 4-20mA correspondant a une échelle de 0-10 bars.

La consigne fixe et sera de 5 bars.

P00.18= 1 (Remise aux parametres usine)

Entrer les données moteur (P02.01 a P02.05, P00.00 et P00.17)

P00.15= 1 (Auto-tuning) puis donner un ordre de marche pour lancer I'’Auto-Tuning
P00.06= 7 (PID)

P00.01= 00 Origine de 'ordre de marche par le bornier (Borne S1)
P00.11= Tps Accélération

P00.12= Tps Décélération

P09.03= 00 Activation PID en sens direct

P09.00= 00 Choix d’'une Consigne PID au clavier par P09.01.
P09.09= 100% de P00.03 Vitesse Max de la pompe en mode PID
P09.10= 40% de P00.03 Vitesse Min de la pompe en mode PID
P09.01= 50% (Consigne 5 bars)

P09.02= 00 (Entrée Analogique Ail). Choix de 'origine du capteur de retour de la mesure.

P05.55= 01 Pour passer Ail en entrée courant
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Puis régler les paramétres suivants pour définir le signal sur Ail en 4-20mA
P05.24=2V P05.26=10V
P05.25=0% P05.27=100%

Lecture de la consigne du PID en P17.23
Lecture de la valeur de retour du PID dans le paramétre P17.24

Veille du PID : Sila pompe fonctionne a la vitesse minimum de 20Hz pendant 10s la pompe
se met en veille

P01.19=02. Si la fréquence de sortie devient<P00.05 pendant un temps >P08.21 la pompe
s’arréte et le variateur se met en veille.

P00.05= 20,1Hz.(=P09.10 + 0,1Hz) Fréquence de sortie en dessous de laguelle la pompe se
met en veille. Si on met a méme valeur que P09.10 il n’y aura pas de mise en veille.

P08.21=2s.Temporisation avant mise en veille de la pompe a partir de moment ou la
fréquence de sortie devient< P00.05.

Réveil du PID :

P01.20= 5s.Temporisation avant réveil de la pompe qui débute lorsque la valeur du capteur
de retour devient < Consigne

Les gains P, | et D sont réglables en P09.04, P09.05, P09.06

Le temps d’échantillonnage du capteur de retour est réglable en P09.07

La déviation maximale admissible pour le PID est réglable en P09.08

Schéma de cablage pour notre exemple :

Ordre de Marche

24V Ail

51 +24V

1

Capteur 2 fils

Attention : Pour les capteurs 2 fils il sera surement nécessaire de relier le commun de
l'alimentation 24Vdc au commun de I'entrée analogique en faisant un pont entre GND et
COM.
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